KARTA PRZEDMIOTU (SYLABUS)

Opis przedmiotu

Kod przedmiotu g ‘3 MIKROPROCESORY | SYSTEMY WBUDOWANE
i
1/0/1/ST/B1-14 = s MICROPROCESSORS AND EMBEDDED SYSTEMS
Jezyk wyktadowy jezyk polski
Rok akademicki 2024/2025
Kierunek Informatyka
w zakresie -

Poziom studiow

studia pierwszego stopnia

Profil studidow ogolnoakademicki
Forma studiow studia stacjonarne
Semestr / semestry 5
Przynaleznos$¢ do grupy zajeé B 1. Grupa zaje¢ kierunkowych - obowiazkowych
Status przedmiotu obowigzkowy
Liczba godzin
T . F jeé jec Li ktow ECT
Formy realizacji zajg¢ dydaktycznych, wymiar, punkty orma zagec Zaec iczba punkiow ECTS
dydaktycznych
ECTS
Wyktad 30 [h] 3ECTS
Laboratorium 30 [h]
sl g zwigzany z prowadzong dmaialposcw; naukowg w giyscypllnach, 2 ECTS
Powiazanie przedmiot do ktoérych przyporzadkowany jest kierunek studidw
Wi P 4 Z uprawnieniami stuzy do zdobywania przez studenta kompetencji inzynierskich| 2,5 ECTS
z dyscypling informatyka techniczna i telekomunikacja 3 ECTS

Forma nauczania

tradycyjna — zajecia zorganizowane w Uczelni i/lub zajecia z wykorzystaniem
metod i technik ksztatcenia na odlegtos¢ (max. 1,2 ECTS)

Wymagania wstgpne

znajomos$¢ podstawowych zagadnien z zakresu elektroniki oraz techniki
cyfrowej

Jednostka prowadzaca

Katedra Informatyki i Teleinformatyki

Koordynator

dr hab. inz. Waldemar Nowakowski, prof. URad

Adres strony internetowej pjo

www.wteii.uniwersytetradom.pl

Adres e-mail, telefon koordynatora

w.nowakowski@urad.edu.pl, +48 48 3617726

EFEKTOW UCZENIA SIE

EFEKTY UCZENIA SIE, TRESCI PROGRAMOWE, REALIZACJA ZAJEC DYDAKTYCZNYCH, WERYFIKACJA

Cel ksztalcenia:

Zapoznanie studentdow z podstawowymi zagadnieniami zwigzanymi z
systemami wbudowanymi

Tresci programowe:

Wyktad [W1, W2, W3, K1]:

1. Budowa i zasada dziatania sterownika PLC, cyfrowe i analogowe
moduly wejs¢/wyjsé, kryteria doboru sterownika PLC, cykl
programowy sterownika PLC.

2. Jezyki programowania sterownikow PLC wedlug normy
PN-EN 61131-3.

3. Standardowe bloki funkcjonalne (elementy dwustanowe, elementy

detekcji zbocza, liczniki, czasomierze).
Mikrokontrolery AVR i PIC

Platforma Raspberry PI

Rodzina modutéw Arduino

Uktady peryferyjne dla platform Raspberry Pi i Arduino

Nook

Suma: 30 [h]
Cwiczenia laboratoryjne [U1, U2, K1]:

1. Omowienie regulaminu laboratorium, przepisow BHP i ppoz.,
organizacji zaje¢ i sposobu zaliczenia przedmiotu oraz tematow
¢wiczen.

2. Realizacja funkcji logicznych, zaleznos$ci czasowych, zliczanie
impulsoéw oraz wykrywanie zbocza narastajgcego i opadajacego
w sterowniku PLC (CODESYS).

3. Projektowanie i symulacja przemystowych uktadow sterowania i

wizualizacji (CODESYYS).

Metody symulacyjne w projektowaniu systemoéw wbudowanych
Srodowisko programistyczne dla Arduino, konfiguracja systemu
Raspberry Pi OS, funkcje systemu

Oprogramowanie interfejséw cyfrowych (12C, SPI, RS485)

w srodowisku Arduino i Raspberry Pi

No ok~

Suma: 30 [h]




Metody dydaktyczne (ksztatcenia):

— metody podajace (wyktad informacyjny),
— metody programowe (z wykorzystaniem komputera),
— metody praktyczne (¢wiczenie laboratoryjne, symulacja).

Rygor zaliczenia, kryteria oceny osiggnictych efektow
uczenia si¢, sposob obliczania oceny koncowe;:

Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest osiagni¢cie wszystkich wymaganych
efektéw uczenia si¢ okreslonych dla danego przedmiotu. Uzyskanie
pozytywnych ocen ze wszystkich form zaje¢ wchodzacych w sktad danego
przedmiotu jest rownoznaczne z jego zaliczeniem i zdobyciem przez
studenta liczby punktéw ECTS przyporzadkowanej temu przedmiotowi.
Sposoéb obliczenia oceny koncowej z przedmiotu okresla regulamin studiow.

Sposob obliczania oceny z poszczegdlnych form zajgé przedstawia si¢
nastgpujaco:

Na oceng z wyktadu sktada si¢ ocena z pisemnego egzaminu.

Ocena wyg skali 2-5.

Punkty otrzymane z pisemnego egzaminu przeliczane zostajg na oceng wg
skali:

Ocena 2 ponizej 51% wszystkich pkt.

Ocena 3 od 51%

Ocena 3,5 od 61%

Ocena 4 od 71%

Ocena 4,5 od 81%

Ocena 5 od 91%

Zaliczenie z laboratorium na podstawie $redniej zwyklej uzyskanej z

kazdego ¢wiczenia, weryfikujace;j:

— aktywny sposob podejscia do ¢wiczenia wykazany bezposrednio na
zajeciach (40 %),

—  poprawnos¢ opracowanego sprawozdania (20 %)

—  kolokwiom dotyczace ¢wiczenia (40 %).

Ocena wg skali 2-5.

Punkty otrzymane z laboratorium przeliczane zostaja na oceng wg skali:

Ocena 2 ponizej 51% wszystkich pkt.

Ocena 3 od 51%

Ocena 3,5 od 61%

Ocena 4 od 71%

Ocena 4,5 od 81%

Ocena 5 od 91%

Efekty uczenia si¢ dla przedmiotu w odniesieniu do efektow kierunkowych i formy zajgc bty nggljl;ascjjé EELE
Opis efektow uczenia si¢ dla przedmiotu Kierunko
Numer (PEU) ofekt uczevr% Forma Metody
efektu Student, ktory zaliczyt przedmiot S Forma zajec¢ weryfikacji sprawdzania
uczenia si¢ | (W) zna i rozumie/ (U) potrafi /(K) jest gotow (KEQU) (zaliczen) i oceny
do:
budowe i zasada dziatania systemow . L
Wi mikroprocesorowych, cykl pracy sterownika, K_WG03 wykiad saliczenie zallc(zse_r;le pljzmne
kryteria doboru sterownika do obiektu K_WGO07 Y pyt
. otwartych)
sterowania
W2 jezyki programowania sterownikéw PLC oraz K_WG06 wyklad saliczenie zallc(zse_r;Ie pljzmne
platform Rasberry Pi i Arduino K_WGO07 Y pyt
- otwartych)
podstawowe bloki logiczne i funkcyjne K_WG03 zaliczenie pisemne
W3 wykorzystywane w programowaniu systemow K_WGO07 wyktad zaliczenie (3-5 pytan
mikroprocesorowych i sterownikow K_WG15 otwartych)
opracowac¢ algorytm sterowania logicznego dla ¢wiczenia punktacja zadan
Ul P . goryt g & K_Uw12 . zaliczenie laboratoryjnych,
sterownika laboratoryjne ,
ocena sprawozdan
zaprogramowac sterownik z uwzglednieniem K_UwO07 ¢wiczenia . . punkacja z adaf
u2 A . zaliczenie laboratoryjnych,
wizualizacji HMI K_UW16 laboratoryjne ,
ocena sprawozdan
podnoszenia kwallflkaCJl zawodowych ze B K_KK02 ’Wyklad., _ dyskusja, aktywnosé
K1 wzgledu na nieustanny postep sprzgtu oraz mysli ¢wiczenia obserwacja -
3 . K_KKO03 . na zajgciach
technicznej laboratoryjne
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Naktad pracy studenta potrzebny do osiagniecia zaktadanych efektow uczenia si¢ — bilans punktéw ECTS

Obciazenie studenta [h

Zajgcia bez

Udziat w zajeciach, aktywnos¢ il Eor nauczyciela-praca
’ kontaktowe 1 dent Zajecia dydaktyczne
(IGK) wlasna studenta
(ZBN)
Udziat w wyktadach X X 30 [h]
Udziat w ¢wiczeniach / laboratoriach / projektach / seminariach X X 30 [h]
Udziat w konsultacjach 4 [h] X X
Przygotowanie do wyktadow / ¢wiczen / laboratoriow / projektow /
seminariow X 11 [h] X
Przygotowanie do zaliczenia/egzaminu
Sumaryczne obcigzenie praca studenta 4[h]/0,2ECTS 11[h]/0,4 ECTS 60 [h]/ 2,4 ECTS

Punkty ECTS za przedmiot

3 ECTS

Informacje dodatkowe, uwagi

W przypadku studentdw ze szczeg6lnymi potrzebami, w tym: z niepelnosprawnoscia, przewlekle chorych, okreslone powyzej (w karcie)
metody i formy weryfikacji efektow uczenia si¢ dostosowuje si¢ odpowiednio do indywidualnych potrzeb tych studentow.

Szczegotowe zasady i formy wsparcia studentow ze szczegdlnymi potrzebami: w tym z niepetnosprawnos$cia, przewlekle chorych
podczas zajgé, zaliczen i egzamindw okreslono w: Regulaminie Studiow, Zasadach Studiowania, Procedurze dotyczacej zapewnienia
dostepnosci procesu ksztalcenia studentom ze szczegdlnymi potrzebami, w tym: z niepetnosprawnoscig, przewlekle chorych.




