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Nazwa kierunku studiéw: Robotyka i Automatyzacja Proces6w / Robotics and automatization of processes
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Poziom studiéw: pierwszy
Poziom kwalifikacii (PRK):
Profil studidw: opblnoakadenmicki
‘Automatyka elektronika,elektrotechnika
Dyscypliny naukowelartystyczne : Inzymieria Mechaniczna  77,0% itechkosm.  23,0%
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Oznaczenia
W - wyklad, C - éwiczenia, L - laboratorium, P - projekt, S - seminarium
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