KARTA PRZEDMIOTU (SYLABUS)

Opis przedmiotu

Kod przedmiotu = SYMULACJA UKEADOW AUTOMATYKI
) 5
S £ AUTOMATION SYSTEMS SIMULATION
ZIIP/O/I/NST/C8b &ar|
Jezyk wyktadowy Polski-
Rok akademicki 2024/2025
Kierunek Zarzgdzanie i Inzynieria Produkcji
w zakresie -

Poziom studiow

studia pierwszego stopnia

Profil studiow

ogolnoakademicki,

Forma studiow

studia niestacjonarne

Semestr / semestry

Vi

Przynaleznos¢ do grupy zajec

Grupa zajec kierunkowych

Status przedmiotu

Do wyboru

z profilem studiow

Powigzanie przedmiotu

Liczba godzin
Forma zajgc zajec Liczba punktow ECTS
dydaktycznych
Formy realizacji zaj¢¢ dydaktycznych, wymiar, Wyktad 10 [h]
punkty ECTS
Cwiczenia - [h] 4 ECTS
Laboratorium 15 [h]
zwiqzany z prowadzong dziatalnoscig naukowq 4 ECTS

w dyscyplinie inZynieria mechaniczna do ktorej
przyporzgdkowany jest kierunek studiow

Z uprawnieniami

stuzy zdobywaniu przez studenta kompetencji 4 ECTS
inzynierskich

z dyscypling

L . 4 ECTS
Inzynieria mechaniczna

Forma nauczania

tradycyjna- zajecia zorganizowane w Uczelni / zajecia
realizowane z wykorzystaniem metod i technik ksztalcenia na
odleglos¢ / inne

Wymagania wstepne Elektrotechnika i elektronika, Mechatronika i automatyka
Jednostka prowadzaca URad Katedra Mechaniki Stosowanej i Mechatroniki
Koordynator dr hab.inz. Iwona Komorska, prof. URad.

Adres strony internetowej pjo

http://wm.uniwersytetradom.pl

Adres e-mail, telefon koordynatora

andrzej.puchalski@uthrad.pl (48) 361-76-03



mailto:andrzej.puchalski@uthrad.pl

EFEKTY UCZENIA SIE, TRESCI PROGRAMOWE, REALIZACJA ZAJEC DYDAKTYCZNYCH,
WERYFIKACJA EFEKTOW UCZENIA SIE

Cel ksztalcenia:

C1 - Znajomos$¢ roli systeméw wbudowanych w automatyzacji
systemow automatyki i robotyki.

C2 -Umiejetnos¢ modelowanie i symulacja procesow ze
sterownikami PLC.

Treéci programowe:

WYKLAD (BN)

Podstawowe pojecia. Standardy oraz procesy badan i rozwoju
systemow automatyki w przemysle. Komputerowe systemy
sterowania: systemy wbudowane, mikrokontrolery, sterowniki
PLC. Jezyki programowania sterownikéw PLC. Modelowanie i
symulacja urzadzen przemystowych. Programowanie i
wizualizacja procesow sterowanych przez PLC. Przyklady
automatyzacji wybranych systemow przemystowych.

CW. LABORATORYJNE (BN)

Modelowanie i symulacja procesow ze sterownikami PLC za
pomocg pakietu MATLAB/Simulink/ Simultus. Programowanie
sterownikéw PLC w zakresie wybranych funkcji sterowania
modelowym procesem montazowym.

Metody dydaktyczne (ksztatcenia):

metody problemowe (wyktad problemowy, wyktad
konwersatoryjny),

metody eksponujace (film, ekspozycja, pokaz),

metody programowane (z wykorzystaniem komputera),
metody praktyczne (pokaz, ¢wiczenia laboratoryjne, metoda
projektéw, symulacja)

Rygor zaliczenia, kryteria oceny osiggnictych
efektow uczenia sig, sposob obliczania oceny
koncowe;j:

Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest osiagni¢cie wszystkich
wymaganych efektoéw uczenia si¢ okreslonych dla przedmiotu.
Zaliczenie wyktadow odbywa si¢ na podstawie pisemnego
kolokwium.

Zaliczenie laboratorium wymaga wykonania ¢wiczen i uzyskania
pozytywnych ocen z wejSciowek oraz sprawozdan.

Sposéb obliczenia oceny koncowej z przedmiotu okresla
regulamin.

Efekty uczenia si¢ dla przedmiotu w odniesieniu do efektow kierunkowych i formy Metody weryfikacji efektow
zajel uczenia si¢
Opis efektow uczenia si¢ dla .
Numer przedmiotu (PEU) Klerunkowy Forma Metody
efektu , . . efekt uczenia . . .
. Student, ktéry zaliczyt przedmiot . Forma zajec¢ weryfikacji | sprawdzania
uczenia . . . sie S .
. (W) zna i rozumie/ (U) potrafi /(K) jest (zaliczen) | ioceny
sie . . (KEU)
gotow do:
Zna zasady konfiguracji i Zaliczenie na
Wi programowania sterownikow K WGO09 wyktad kolokwium |oceng
przemystowych PLC
Potrafi uruchami¢ uktady Zaliczenie na
Ul mechatroniczne ze sterownikami PLC K _UKO07 wyktad/¢w.lab | kolokwium
- . - ocene
dla r6znych procesow fizycznych
Reahzujle dosw1adc;e1}1a i prOJ.ekty oraz | 1 Kol ’ . Zaliczenic na
K1 dyskutuje, prezentuje i raportuje wyniki = ¢w.lab kolokwium
) , K KKO02 oceng
realizowanych zadan zespotowych -
Literatura i pomoce naukowe
1. ,,Mikrokontrolery dla poczatkujacych”, Gérecki P., Helion, ebook
2. "Simatic S7-1200 Podrecznik", Siemens, Warszawa 2009 — 2019, S7-1200 Easy Book.pdf (siemens-
info.com)
3. “Pierwsze kroki z Simatic S7-1200”, Siemens 03/2014, Pierwsze kroki z SIMATIC S7-1200 -
podrecznik.pdf (siemens-info.com)
4. ,Sterowniki w praktyce inzynierskiej SIMATIC S7-1200”, Kwasniewski J., Wyd. BTC 2013
5. Programowanie sterowania i wizualizacji procesow w §rodowisku CodeSys przy wykorzystaniu technologii
RWD w PLC Astraada One, Zabron M., Praca inz. UTH Radom, 2019
6. Konfiguracja, sterowanie oraz dostgp do aplikacji w sterownikach Astraada One z wykorzystaniem serwera

www, Puchalski A., Zabron M, TTS12/2017



https://publikacje.siemens-info.com/pdf/82/Pierwsze%20kroki%20z%20SIMATIC%20S7-1200%20-%20podr%C4%99cznik.pdf
https://publikacje.siemens-info.com/pdf/82/Pierwsze%20kroki%20z%20SIMATIC%20S7-1200%20-%20podr%C4%99cznik.pdf
https://publikacje.siemens-info.com/pdf/687/S7-1200%20Easy%20Book.pdf
https://publikacje.siemens-info.com/pdf/687/S7-1200%20Easy%20Book.pdf

7. SIULTUS dla edukacji, Simultus - instrukcja

8. Programowanie sterowania i wizualizacji procesow w Srodowisku CodeSys przy wykorzystaniu technologii
RWD w PLC Astraada One, Zabron M., Praca inz. UTH Radom, 2019

9. Konfiguracja, sterowanie oraz dostgp do aplikacji w sterownikach Astraada One z wykorzystaniem serwera
www, Puchalski A., Zabron M, TTS12/2017

10. "Materiaty pomocnicze do wyktadow i ¢wiczen",

Puchalski A. i in.,
www.mechatronika.uniwersytetradom.pl

Naktad pracy studenta potrzebny do osiagniecia zaktadanych efektow uczenia si¢ — bilans punktéw ECTS

Obcigzenie studenta [h]
Zajgcia bez
Udziat w zajgciach, aktywno$é Inne godz. nauczyciela- Zajecia
kontaktowe praca wilasna dvdaktvezne
(IGK) studenta ydaxty
(ZBN)

Udziat w wykladach X X 10 [h]
Udziat w ¢wiczeniach X X 15 [h]
Udziat w konsultacjach 5[h] X X
Przygotowan%e do wylﬂado’w X 50 [h] X
Przygotowanie do zaliczenia
Sumaryczne obcigzenie praca studenta 5[h]/ 0,2 ECTS | 70 [h]/2,8ECTS | 25 [h])/ 1ECTS
Punkty ECTS za przedmiot 100 h/ 4 ECTS

Informacje dodatkowe, uwagi

W przypadku studentéw ze szczegdlnymi potrzebami, w tym: z niepetnosprawnoscia, przewlekle chorych, okreslone
powyzej (w karcie) metody i formy weryfikacji efektow uczenia si¢ dostosowuje si¢ odpowiednio do

indywidualnych potrzeb tych studentow.

Szczegdtowe zasady i formy wsparcia studentdow ze szczegélnymi potrzebami: w tym z niepetnosprawnoscia,

przewlekle chorych podczas

zaje¢, zaliczen i egzaminow okreslono w: Regulaminie Studiéw, Zasadach

Studiowania, Procedurze dotyczacej zapewnienia dostepnosci procesu ksztalcenia studentom ze szczegdlnymi
potrzebami, w tym: z niepetnosprawnoscia, przewlekle chorych.



http://www.mechatronika.uniwersytetradom.pl/
https://www.simultus.pl/help/simultus-dla-edukacji-5071
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