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I. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA STUDIOW

1 Nazwa kierunku

MECHANIKA I BUDOWA MASZYN
2 Klasyfikacja ISCED

0715 — Mechanika i metalurgia
3 Poziom studiow

Studia I stopnia
4 Poziom PRK

Studia odpowiadajg 6 poziomowi wg Polskiej Ramy Kwalifikacji
5 Profil studiow

ogo6lnoakademicki.
6 Dyscyplina naukowa

Kierunek Mechanika i budowa maszyn jest przyporzadkowany do dyscypliny: inZynieria

mechaniczna.
7 Procentowy udzial liczby punktéw ECTS dla kazdej z dyscyplin
Dla kierunku Mechanika i budowa maszyn 100% liczby punktéw ECTS jest przypisane

do dyscypliny inZynieria mechaniczna.
8 Tytul zawodowy uzyskiwany przez absolwenta

Po ukonczeniu studiow I stopnia na kierunku Mechanika i budowa maszyn absolwent

otrzymuje tytul zawodowy inzynier.



II. KIERUNKOWE EFEKTY UCZENIA SIE

nych, mechatronicznych lub energetycznych;

1 Tabela odniesien kierunkowych efektéw uczenia si¢ do uniwersalnych charakterystyk
pierwszego stopnia okreslonych w ustawie ZSK oraz charakterystyk drugiego stopnia
okreslonych w przepisach wydanych na podstawie art. 7 ust. 3 ustawy o ZSK.

Uniwersalne Charakterystyki

Symbol Opis kierunkowych efektow uczenia sie charakterystyki drugiego stopnia
kierunko- pierwszego efektow uczenia si¢
wych efek- Absolwent po ukonczeniu kierunku studiow stopnia efektow | dla kwalifikacji na

tow ucze- zna i rozumie (W) uczenia si¢ poziomie 6 PRK

Lp nia si¢ potrafi (U) ) (S)

: (KEU) jest gotow do (K):
symbol symbol
WIEDZA (W)
ma wiedz¢ w zakresie matematyki, obejmujaca algebre, analizg
matematyczna, probabilistyke i wybrane metody numeryczne, w
tym wiedzg niezbedna do:
1 K wGol |~ modelowani?iana'llizyrukiadc')w {nechanic;nych; ' P6S WG
- —  wykonywania obliczen przy projektowaniu procesow tech- -
nologicznych;
opisu i przewidywania wlasciwosci eksploatacyjnych urzadzen,
obiektow i systemow technicznych;
ma wiedz¢ w zakresie fizyki, obejmujaca podstawy mechaniki,
termodynamiki, optyki, elektryczno$ci i magnetyzmu, fizyki ja-
drowej, fizyki ciata statego i elementy fizyki kwantowej, w tym
2 | K_WG02 . L Do L P6S_WG
- wiedze potrzebna do zrozumienia, opisu i wykorzystania zjawisk -
fizycznych przy projektowaniu wytwarzaniu i eksploatacji ukta-
dow mechanicznych;
ma podstawowa wiedz¢ w zakresie chemii potrzebng do rozu-

3 K WGO03 | mienia i opisu zjawisk wystgpujacych przy wytwarzaniu i eks- P6S_WG
ploatacji elementéw maszyn;

4 K_WG04 zna i rozumie zasady gr'aﬁki inZyniersl'(.iej oraz nar'zqdzia stoso- P6S WG
wane w przygotowywaniu dokumentacji techniczne;j; -
ma uporzadkowana, podbudowang teoretycznie wiedz¢ w zakre-

5 K_WG05 si'e statyki uktadow cial'sztywnych oraz kinematyki i dynarnil.d P6U W P6S WG
ciala sztywnego, a takze ma podstawowa wiedz¢ w zakresie -
drgan i hatasu;

6 K WGos | M@ wiedze w %ahesie z?nalizy wytrzymato$ciowej podstawo- P6S WG

- wych konstrukcji mechanicznych; -
ma elementarng wiedz¢ w zakresie mechaniki ptynéw i termo-

7 K _WG07 dynami.ki technic,znej wymagang dla rozumieqia budowy i eks- P6S WG
ploatacji urzadzen mechanicznych, mechatronicznych lub ener- -
getycznych;
ma elementarng wiedz¢ w zakresie elektrotechniki, elektroniki,

8 K_WG08 | automatyki oraz informatyki w zastosowaniach w mechanice, P6S_ WG
mechatronice lub energetyce;
zna i rozumie zasady projektowania czesci maszyn, konstrukceji

9 K_WG09 | mechanicznych P6S_ WG
i urzadzen energetycznych;
zna i rozumie wybrane zagadnienia z zakresu budowy maszyn,

10 | K WG10 | obstugi, diagnozowania stanu technicznego, technologii naprawy P6S_WG
i bezpiecznego uzytkowania;
ma wiedze¢ z zakresu komputerowo wspomaganego projektowa-

11 | K WGI1 | nia, wytwarzania i eksploatacji maszyn i urzadzen mechanicz- P6S_WG




12

K_WGI12

ma podstawowa wiedz¢ w zakresie metrologii, zna i rozumie
metody pomiaru podstawowych wielkosci charakterystycznych
dla budowy maszyn i urzadzen, zna metody obliczeniowe
i narzedzia informatyczne niezbedne do analizy wynikow ekspe-
rymentu;

13

K_WG13

ma wiedze¢ w zakresie materialow inzynierskich, ich badan oraz
technologii ksztaltowania;

14

K WGl4

ma podstawowa wiedz¢ o trendach rozwojowych w zakresie,
projektowania, wytwarzania, budowy i eksploatacji maszyn i
urzadzen;

15

K WGI5

ma podstawowa wiedz¢ o cyklu zycia maszyn i urzadzen me-
chanicznych, mechatronicznych lub energetycznych;

16

K _WG16

zna i rozumie podstawowe metody techniki i narzedzia wyma-
gane dla rozwigzywaniu prostych zadan inzynierskich z zakresu
budowy, technologii wytwarzania i eksploatacji maszyn;

17

K WG17

ma elementarng wiedz¢ w zakresie metod numerycznych stoso-
wanych w symulacjach i analizie ukladow mechanicznych, a
takze w procesie projektowania, wytwarzania i eksploatacji;

18

K_WGI8

ma podstawowa wiedzg¢ z zakresu podstaw mechatroniki, me-
chatroniki przemystowej, samochodowej, sterownikow PLC i
struktur przemystowego sterowania automatycznego;

19

K_WG19

ma podstawowa wiedz¢ z zakresu sensoryki przemyslowe;j, sa-
mochodowej, robotyki oraz konstruowania, programowania i
sterowania robotow i manipulatorow;

20

K_WK20

zna podstawowe uwarunkowania prawne, ekonomiczne, ekolo-
giczne oraz inne pozatechniczne zwiazane z dziatalno$cia zawo-
dowa, w tym z rozwojem indywidualnej przedsigbiorczosci;

21

K_WK21

ma podstawowa wiedze¢ dotyczaca zarzadzania, w tym zarzadza-
nia jako$cia, zarzadzania produkcja, logistyki i prowadzenia
dziatalno$ci gospodarczej;

22

K_WK22

zna i rozumie podstawowe pojecia i zasady z zakresu ochrony
wlasnosci przemystowej i prawa autorskiego;

23

K_WK23

rozumie wplyw spotecznych i cywilizacyjnych zmian na styl zy-
cia spotecznosci lokalnej, regionalnej, krajowej, Swiatowe;.

P6S_WG

P6S_WG

P6S WG

P6S WG

P6S WG

P6S_WG

P6S_WG

P6S_WG

P6S_ WK

P6S_ WK

P6S_ WK

P6S_ WK

UMIEJETNOSCI (U)

24

K_UWO01

potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, baz danych i innych
zrodel, takze w jezyku angielskim lub innym jezyku obcym
uznawanym za jezyk komunikacji mi¢edzynarodowej; potrafi in-
tegrowac uzyskane informacje, dokonywaé ich interpretacji, a
takze wyciaga¢ wnioski oraz formutowac¢ i uzasadnia¢ opinie;

25

K_UW02

potrafi wykorzysta¢ do formutowania i rozwigzywania zadan in-
zynierskich metody analityczne, symulacyjne oraz eksperymen-
talne;

26

K_UWO03

potrafi przy formutowaniu i rozwigzywaniu zadan inzynierskich
dostrzegac¢ ich aspekty systemowe i pozatechniczne;

27

K_UW04

potrafi dokona¢ wstgpnej analizy ekonomicznej podejmowanych
dziatan inzynierskich w zakresie projektowania, wytwarzania i
eksploatacji maszyn i urzadzen;

28

K_UWO05

potrafi postugiwaé si¢ metodami komputerowymi przy rozwia-
zywaniu zadan inzynierskich z zakresu projektowania, wytwa-
rzania i eksploatacji maszyn i urzadzen;

29

K_UWO06

potrafi postugiwaé si¢ aparatura pomiarowg i metodami szaco-
wania btedéw pomiaru;

30

K_UWO07

potrafi dokonaé krytycznej analizy sposobu funkcjonowania i
oceni¢ istniejace rozwigzania techniczne, urzadzenia, obiekty,
systemy, procesy i ushugi w zakresie budowy, wytwarzania
i eksploatacji maszyn i urzadzen;

31

K_UWO08

potrafi dokona¢ identyfikacji i sformutowaé specyfikacje pro-
stych zadan inzynierskich o charakterze praktycznym w zakresie
projektowania, wytwarzania i eksploatacji maszyn i urzadzen;

P6U U

P6S_UW

P6S_UW

P6S_UW

P6S UW

P6S UW

P6S_UW

P6S_UW

P6S_UW




32

K_UW09

potrafi oceni¢ przydatno$é rutynowych metod i narzedzi stuza-
cych do rozwigzania prostego zadania inzynierskiego o charakte-
rze praktycznym w zakresie projektowania, wytwarzania
i eksploatacji maszyn i urzadzen oraz wybrac i zastosowaé wla-
$ciwg metodg i narzedzia;

33

K_UWI10

potrafi, zgodnie z zadang specyfikacja, zaprojektowaé oraz zrea-
lizowac proste urzadzenie, obiekt, system lub proces, typowe dla
procesu projektowania, wytwarzania i eksploatacji maszyn i
urzadzen, uzywajac wlasciwych metod, technik i narzedzi;

34

K UWI1

potrafi dobra¢ odpowiednie materialy inzynierskie, dla zapew-
nienia poprawnej eksploatacji maszyn i urzadzen;

35

K UWI2

potrafi postugiwaé si¢ technikami informacyjno-
komunikacyjnymi wlasciwymi do realizacji zadan z zakresu pro-
jektowania, wytwarzania i eksploatacji maszyn i urzadzen;

36

K UWI3

potrafi planowac¢ i przeprowadza¢ eksperymenty, w tym pomiary
i symulacje komputerowe, interpretowac uzyskane wyniki i wy-
ciggac wnioski;

37

K UW14

potrafi korzysta¢ z odpowiednich baz danych w procesie projek-
towania, wytwarzania i eksploatacji maszyn i urzadzen;

38

K _UKI15

potrafi porozumiewacé si¢ przy uzyciu réoznych technik w $rodo-
wisku zawodowym oraz w innych $rodowiskach;

39

K UK16

potrafi przygotowaé opracowanie probleméw z zakresu podsta-
wowych zagadnien inzynierskich w jezyku polskim, takze w je-
zyku angielskim lub innym jezyku obcym uznawanym za jezyk
komunikacji migdzynarodowej;

40

K_UK17

potrafi tworzy¢ spdjne wypowiedzi ustne i pisemne w jezyku
angielskim lub innym jgzyku obcym uznawanym za jezyk ko-
munikacji mi¢gdzynarodowej na poziomie B2, w tym w zakresie
dotyczacym zagadnien inzynierskich;

41

K _UKI8

potrafi wyszukiwac, analizowac¢ i uzytkowaé informacje ze zro-
det w jezyku angielskim lub innym jezyku obcym uznawanym
za jezyk komunikacji migdzynarodowej na poziomie B2, w tym
w zakresie projektowania, wytwarzania i eksploatacji maszyn i
urzadzen;

42

K_UO19

potrafi pracowaé i wspotdziata¢ w grupie postugujacej si¢ jezy-
kiem angielskim lub innym j¢zyku obcym uznawanym za jezyk
komunikacji mi¢dzynarodowej na poziomie B2, w tym
w zakresie wihasciwym dla kierunku studiow, przyjmujac
w niej rézne role;

43

K_U020

potrafi wspolpracowad i dziataé w grupie, przyjmujac w niej
rozne role;

44

K _UU21

ma $wiadomo$¢ potrzeby uzupetniania wiedzy przez cate zycie i
potrafi dobra¢ wlasciwe metody uczenia dla siebie i innych
0s0b.

P6S_UW

P6S_UW

P6S_UW

P6S_UW

P6S UW

P6S_UW

P6U_UK

P6U_UK

P6U_UK

P6U_UK

P6S_UO

P6S_UO

P6U_UU

KOMPETENCJE SPOLECZNE (K)

45

K_KKO1

jest gotdw do uzupehniania oraz krytycznej oceny wiedzy specja-
listycznej i potrafi dobiera¢ wiasciwe zrodta wiedzy i metody
uczenia si¢ dla siebie i innych;

46

K_KK02

jest gotow wszechstronnie przeanalizowac¢ i efektywnie realizo-
waé przydzielone zadania, a w przypadku trudnosci w ich roz-
wigzaniu skorzysta¢ z opinii ekspertow;

47

K_KO003

ma $wiadomos$¢ pozatechnicznych aspektow dziatalnosci inzy-
niera-mechanika, migdzy innymi jej konsekwencje spoteczne
oraz wplyw na stan srodowiska;

48

K_KO004

ma $wiadomo$¢ odpowiedzialno$ci zwiazanej z decyzjami, po-
dejmowanymi w ramach dzialalnosci inzynierskiej, szczegolnie
w kategoriach bezpieczenstwa wiasnego i innych osob oraz
ochrony $rodowiska;

49

K_KOO05

jest gotow wykazywacé si¢ przedsigbiorczoscig i pomystowoscia
w dziataniu zwigzanym z realizacja zadan zawodowych;

P6U_K

P6S_KK

P6S_KK

P6S KO

P6S KO

P6S_KO




ma $wiadomo$¢ waznosci spotecznej roli inzyniera oraz ko-
niecznosci brania udzialu w przekazywaniu spoteczenstwu wia-
K KRO06 | rygodnych informacji i opinii dotyczacych osiagnie¢ techniki i P6S KR

>0 innych jej aspektow, szczegolnie w zakresie mechaniki, budowy
i eksploatacji maszyn i urzadzen;
ma $wiadomo$¢ waznosci postgpowania profesjonalnego, prze-
51 K KRO7 | strzegania zasad etyki zawodowej oraz poszanowania roéznorod- P6S KR
nosci pogladow i kultur.
Ilo$¢ efektéw: 23 W21 U 7K
2 Tabela pokrycia charakterystyk drugiego stopnia efektow uczenia si¢ przez kierun-
kowe efekty uczenia si¢ (KEU).
TABELA POKRYCIA
CHARAKTERYSTYK DRUGIEGO STOPNIA EFEKTOW UCZENIA SIE PRZEZ KIERUNKOWE EFEKTY
UCZENIA SIE
Charakterystyki drugiego stopnia efektow uczenia si¢ Kierunkowe efekty uczenia sig¢
dla kwalifikacji na poziomie 6 PRK (KEU)
Lp. S)
symbol symbol
WIEDZA (W)
L P6S_ WG K_WGO01 -K_WG19
5 PES. WK K_WK20 - K_WK23
UMIEJETNOSCI (U)
N P6S_UW K UW01 —K_UW14
. P6S UK K_UKI15-K_UKI8
5 P6S_UO K_UO19-K U020
6. P6S_UU ko2l
KOMPETENCIJE SPOLECZNE (K)
; P6S KK K _KKO1, K KKO02
g P6S KO K_KO003, K_KO04,K_KO05
N P6S KR K_KR06, K_KR07
> Informacja o ilosci pokrytych charakterystyk drugiego stopnia PRK typowych dla kwalifikacji uzyskiwanych w ramach

szkolnictwa wyzszego (S) - 9




Tabela pokrycia charakterystyk drugiego stopnia efektow uczenia si¢ umozliwiaja-

cych uzyskanie kompetencji inzynierskich, przez kierunkowe efekty uczenia sie.

TABELA POKRYCIA CHARAKTERYSTYK DRUGIEGO STOPNIA EFEKTOW UCZENIA SIE
UMOZLIWIAJACYCH UZYSKANIE KOMPETENCJI INZYNIERSKICH

PRZEZ KIERUNKOWE EFEKTY UCZENIA SIE

Lp.

Symbol

Opis charakterystyki drugiego stopnia efektéw uczenia si¢
umozliwiajacych uzyskanie kompetencji inzynierskich

Absolwent po ukonczeniu kierunku studiow:
zna i rozumie (W)
potrafi (U)

Odniesienie do kierunkowych
efekt6w uczenia si¢
(KEU)

WIEDZA (W)

P6S_WG

podstawowe procesy zachodzace w cyklu zycia urzadzen,
obiektow i systemow technicznych

K WG01 -K _WG019

P6S WK

podstawowe zasady tworzenia i rozwoju réznych form indywi-
dualnej przedsigbiorczosci

K_WK20 - K_WK21

UMIEJETNOSCI (U)

P6S UW

planowa¢ i przeprowadza¢ eksperymenty, w tym pomiary i
symulacje komputerowe, interpretowac uzyskane wyniki i wy-
cigga¢ wnioski

K UWI3

przy identyfikacji i formutowaniu specyfikacji zadan inzynier-
skich oraz ich rozwiazywaniu:

- wykorzystywa¢ metody analityczne, symulacyjne i ekspery-
mentalne,

- dostrzega¢ ich aspekty systemowe i pozatechniczne, w tym
aspekty etyczne,

- dokonywac wstepnej oceny ekonomicznej proponowanych
rozwigzan i podejmowanych dziatan inzynierskich.

K_UWO0I — K_UWO06, K UW08

dokonywac krytycznej analizy sposobu funkcjonowania istnie-
jacych rozwiazan technicznych i oceniaé te rozwiazania

K_UW07

projektowaé — zgodnie z zadang specyfikacja — oraz wykony-
wac typowe dla kierunku studidow proste urzadzenia, obiekty,
systemy lub realizowac procesy, uzywajac odpowiednio dobra-
nych metod, technik, narzedzi i materialow

K_UW09, K UW14




III. OPIS PROGRAMU STUDIOW

1 Forma studiow

Studia na kierunku Mechanika i budowa maszyn prowadzone sa w formie studiéw stacjo-

narnych i niestacjonarnych.
2 Liczba punktow ECTS konieczna do ukonczenia studiow

Liczba punktow ECTS konieczna do ukonczenia studiow (uzyskania tytutu inzyniera) na
kierunku Mechanika i budowa maszyn wynosi 210.
3 Liczba semestrow

Liczba semestrow na kierunku Mechanika i budowa maszyn dla studidow prowadzonych
w formie studiow stacjonarnych i niestacjonarnych wynosi 7.
4 Plan studiow

Plan dla studiow I stopnia na kierunku Mechanika i budowa maszyn osobno dla kazdej

formy ich prowadzenia - zalgcznik nr 1.
5 Opis poszczegdélnych przedmiotow

Opis (sylabusy) poszczegdlnych przedmiotow realizowanych na kierunku Mechanika i
budowa maszyn - zalacznik nr 2.

6 Matryca efektow uczenia si¢

Matryce efektow uczenia si¢ dla studiow I stopnia dla kierunku Mechanika i budowa ma-

szyn - zalacznik nr 3.
7 Sumaryczne wskazniki iloSciowe charakteryzujace program studiow.

Student studidéw stacjonarnych musi uzyskac¢ na zajeciach wymagajacych bezposredniego
udziatu nauczycieli akademickich 116.9 (55,7%) punktow ECTS, za$ dla studiow niestacjonar-
nych 77.8 (37%) punktéw ECTS.

Liczba punktéw ECTS, ktorg student otrzymuje w ramach zaj¢¢ zwigzanych z prowadzo-
nymi badaniami naukowymi wynosi 123.5 (58.8%) ECTS.

Laczna liczba punktow ECTS z przedmiotow do wyboru, zarowno na studiach stacjonar-
nych jak i niestacjonarnych wynosi 88, co stanowi ok. 42% ogoélnej liczby punktow ECTS na

kierunku w catym toku studiow. Szczegoty zestawiono w tabelach 1, 2 1 3.



Tabela 1. Sumaryczne wskazniki iloSciowe programu studiow

Lp. Sumaryczne wskazniki iloSciowe programu studiéw ECTS

| Laczna liczba punktow ECTS przyporzadkowana do zajgé prowadzonych z bezposrednim udziatem na- 116.9"
uczycieli akademickich lub innych 0s6b prowadzacych zajecia i studentow: 77.8"

2 | Laczna liczba punktow ECTS przyporzadkowana zajeciom podlegajacym wyborowi 88

3 Laczna liczba punktéw ECTS przyporzadkowana zajgciom z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk 5
spotecznych:
Laczna liczba punktow ECTS przypisana zajeciom:

4 |- zwigzanym z prowadzonymi badaniami naukowymi w dyscyplinie wiasciwej/dyscyplinach wiasci- 123.5
wych dla kierunku - w przypadku kierunku o profilu ogélnoakademickim
Laczna liczba punktéw ECTS przypisana zajeciom odnoszacym si¢ do dyscyplin, do ktdrych przypo-

5 | rzadkowano kierunek studiow: 210

- dyscyplina inzynieria mechaniczna

* liczba punktow dla studiow prowadzonych w formie stacjonarnej
** liczba punktow dla studiow prowadzonych w formie niestacjonarnej

Tabela 2. Grupa zajeé zwiazanych z prowadzonymi badaniami naukowymi

dla Kierunku

Grupa zaje¢ zwiazanych z prowadzonymi badaniami naukowymi w dyscyplinie wlasciwej

Forma / . . . . .
Przedmiot/zajecia (nazwa) for;r;)c" za- L:l::i(li;cgz(:l(;zclll: ;:;]/%?ng_ Ligﬁ:’);pcl}nsk-
Fizyka W/C/L 90 / 56 8
Chemia W/L 30 / 20 4
Mechanika ogdlna I w/C 90 / 60 9
Wytrzymato§¢ materiatow W/C/L 90 / 56 7
Mechanika ptynow W/C/L 45 / 32 4
Podstawy termodynamiki technicznej W/C/L 60 / 36 5
Nauka o materiatach W/L 75 / 44 7
Maszynoznawstwo W 30 / 16 2
Technologie przemystu 4.0 W 15 / 8 1
InZynieria wytwarzania W/L 75 / 40 5
Metoda elementéw skonczonych I W/L 30 / 20 3
Podstawy diagnostyki technicznej W/L 45 / 24 3
Projektowanie zespotéw napgdowych W/P 45 / 24 3
Mechatronika i automatyka W/L 60 / 32 5
Technologia budowy maszyn W/L 45 / 28 3.5
Podstawy konstrukcji maszyn W/P 135 / 92 12
Grupa A+B razem: 960 / 588 81.5
Kinematyka i dynamika uktadow wielocztonowych W/L 45 / 24 3
Mechanika konstrukcji W/C/L 75 / 44 5
Drgania mechaniczne W/P 60 / 32 4
Metoda elementéw skonczonych 11 L 60 / 36 4
Pakiety oprogramowania w mechanice L 60 / 32 4
Druk 3D W/L/P 45 / 32 3
Komputerowa analiza konstrukcji W/P 45 / 24 3
Numeryczne modelowanie problemow cieplno-przeplywowych W/L 45 / 24 3
Sterowniki przemystowe PLC W/L 30 / 20 2
Optymalizacja konstrukeji W/P 45 / 24 3
Systemy wbudowane W/L 45 / 24 3
Sprzezone analizy termiczno-mechaniczno-przeptywowe W/P 45 / 24 3
Zastosowanie systemoéw CAD/CAE P 30 / 20 2
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Grupa zaje¢ C1 razem: 630 / 360 42
Technologie specjalne W/P 60 / 32 4
Podstawy nanotechnologii W/L 30 / 20 2
Analiza wymiarowa dla przemystu w/C 30 / 20 2
Obrabiarki CNC W/L 45 / 24 3
Obrobka skrawaniem i narz¢dzia W/L 30 / 20 2
Systemy pomiarowe i szacowanie niepewnosci w/C 30 / 20 2
Zaawansowane modelowanie brylowe w systemach CAD P 30 / 16 2
Projektowanie urzadzen energetycznych W/P 45 / 24 2
Nowoczesne materiaty konstrukcyjne W/L 60 / 32 4
Teoria mechanizméw i maszyn W/P 45 / 24 3
Programowanie obrabiarek CNC W/P 60 / 32 4
Projektowanie oprzyrzadowania technologicznego W/P 30 / 20 2
Projektowanie procesow technologicznych czgs$ci maszyn W/P 45 / 24 3
Modelowanie i analiza konstrukcji W/L 60 / 32 4
InZynieria powierzchni W/L 30 / 20 2

Grupa zaje¢¢ C2 razem: 630 / 360 42
Razem C1. Grupa zajeé z zakr'esy C'AE !(omputerowe wspomaganie prac 1590 / 948 1235

inzynierskich
Razem C2. Grupa zajeé z zakresu Projektowanie i wytwarzanie maszyn 1590 / 948 123.5
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Tabela 3. Grupa zaje¢ stuzacych zdobywaniu przez studenta kompetencji inzynierskich

Grupa zajec sluzacych zdobywaniu przez studenta kompetencji inzynierskich

Forma /

Przedmiot/zajecia (nazwa) forljtgé za- L(ligzklgcgz(::;zcl;: ;f;! ;l;\?sd%_ Ligz:)zréuTnSk-
Matematyka w/C 150 / 90 12
Fizyka W/C/L 90 / 56 8
Chemia W/L 30 / 20 4
Mechanika ogdlna I w/C 90 / 60 9
Wytrzymato§¢ materiatow W/C/L 90 / 56 7
Mechanika ptynéw W/C/L 45 / 32 4
Podstawy termodynamiki technicznej W/C/L 60 / 36 5
Grafika inzynierska W/L 105 / 60 7
Nauka o materiatach W/L 75 / 44 7
Maszynoznawstwo W 30 / 16 2
Zarzadzanie $rodowiskiem i ekologia w 15 / 1
Bezpieczenstwo pracy i ergonomia W 15 / 1
Technologie przemystu 4.0 W 15 / 1
Teoria eksperymentu P 30 / 16 2
Modelowanie brytowe CAD L 30 / 20 2,5
Inzynieria wytwarzania W/L 75 / 40 5
Metrologia i systemy pomiarowe W/L 45 / 28 3,5
Elektrotechnika i elektronika W/L 60 / 32 4
Metoda elementéw skonczonych I W/L 30 / 20 3
Podstawy diagnostyki technicznej W/L 45 / 24 3
Projektowanie zespotow napedowych W/P 45 / 24 3
Mechatronika i automatyka W/L 60 / 32 5
Technologia budowy maszyn W/L 45 / 28 3,5
Podstawy konstrukcji maszyn W/P 135 / 92 12
Grupy A+B razem: | 1410 / 850 114,5
Programowanie i metody numeryczne W/P 30 / 20 2
Projekt studenta P 30 / 16 2
Kinematyka i dynamika uktadow wielocztonowych W/L 45 / 24 3
Mechanika konstrukcji W/C/L 75 / 44 5
Drgania mechaniczne W/P 60 / 32 4
Komputerowe wspomaganie projektowania W/L/P 90 / 48 6
Metoda elementéw skonczonych 11 L 60 / 36 4
Pakiety oprogramowania w mechanice L 60 / 32 4
Druk 3D W/L/P 45 / 32 3
Komputerowa analiza konstrukeji W/P 45 / 24 3
Numeryczne modelowanie problemow cieplno-przeplywowych W/L 45 / 24 3
Sterowniki przemystowe PLC W/L 30 / 20 2
Praca przejSciowa S 30 / 16 2
Optymalizacja konstrukeji W/P 45 / 24 3
Systemy wbudowane W/L 45 / 24 3
Sprze¢zone analizy termiczno-mechaniczno-przeplywowe W/P 45 / 24 3
Zastosowanie systemow CAD/CAE P 30 / 16 2
Systemy ERP W/P 30 / 20 2
Inzynieria systemu W/P 30 / 20 2
Roboty przemystowe W/P 30 / 20 2
Pomiary i analiza sygnalow W/P 30 / 20 2
Inzynieria odwrotna W/P 30 / 20 2
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Grupa zajeé C1 razem: 900 / 516 60
Technologie specjalne W/P 60 / 32 4
Podstawy nanotechnologii W/L 30 / 20 2
Analiza wymiarowa dla przemystu w/C 30 / 20 2
Obrabiarki CNC W/L 45 / 24 3
Obrobka skrawaniem i narz¢dzia W/L 30 / 20 2
Systemy pomiarowe i szacowanie niepewnosci w/C 30 / 20 2
Zaawansowane modelowanie brylowe w systemach CAD P 30 / 16 2
Projektowanie urzadzen energetycznych W/P 45 / 24 3
Projekt studenta P 45 / 24 3
Nowoczesne materiaty konstrukcyjne W/L 60 / 32 4
Systemy CAM W/P 60 / 32 4
Teoria mechanizmow i maszyn W/P 45 / 24 3
Programowanie obrabiarek CNC W/P 60 / 32 4
Projektowanie oprzyrzadowania technologicznego W/P 30 / 20 2
Projektowanie procesow technologicznych czg$ci maszyn W/P 45 / 24 3
Modelowanie i analiza konstrukcji W/L 60 / 32 4
Praca przejsciowa S 30 / 16 2
Inzynieria powierzchni W/L 30 / 20 2
Technologia wyrobéw kompozytowych W/C/L 45 / 28 3
Metody badan materiatéw W/C/L 45 / 28 3
Automatyzacja procesow produkcyjnych W/C/L 45 / 28 3
Systemy zarzadzania jakos$cia W/C/L 45 / 28 3
Konstruowanie maszyn W/C/L 45 / 28 3
Tribologia w budowie i eksploatacji maszyn W/C/L 45 / 28 3
Grupa zaje¢ C2 razem: 900 / 516 60
Prawno-ekonomiczne podstawy przedsigbiorczo$ci w 30 / 20 3
Praktyka zawodowa (4 tygodnie) Inna 0 / 0 5
Seminarium dyplomowe S 30 / 20 4
Przygotowanie i zlozenie pracy dyplomowej ZBN 0 / 0 15
Grupa zaje¢ D + E + F + H razem: 90 / 51 27
Razem C1. Grupa zajeé z zakr.esy C.AE !(omputerowe wspomaganie prac 2370 / 1406 201,5
inzynierskich
Razem C2. Grupa zajeé z zakresu Projektowanie i wytwarzanie maszyn 2370 / 1406 201,5

8 Praktyka
Realizacja praktyk zawodowych dla kierunku Mechanika i budowa maszyn odbywa sie¢
W oparciu o przepisy zamieszczone w nastepujacych dokumentach:
e Regulamin studiow w Uniwersytecie Technologiczno-Humanistycznym im. Kazimierza Pu-
faskiego w Radomiu.
e Szczegotowe zasady organizacji ksztalcenia (Zasady studiowania) na studiach pierwszego

stopnia kierunku Mechanika i Budowa Maszyn.
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Praktyki na kierunku Mechanika i budowa maszyn s3 obligatoryjnym elementem ksztal-
cenia, sa podsumowaniem i weryfikacja, w warunkach przemystowych wiadomosci zdobytych w
ramach przedmiotow kierunkowych i przedmiotoéw obieralnych w ramach wybranego zakresu.

Program studiow przewiduje odbycie czterotygodniowej (160 h), dyplomowej praktyki
po 6 semestrze studiow (5 pkt. ECTS zaliczane do 6 semestru). Zakres praktyk zostal uszczego-
towiony w karcie przedmiotu Praktyka zawodowa.

Praktyki dajg studentom mozliwo$¢ poszerzenia wiedzy o zagadnienia praktyczne oraz
zapoznania si¢ z potencjalnym przysztym pracodawca, z jego potrzebami i wymaganiami. Przed-
sigbiorstwo lub instytucja przyjmujaca studentow na praktyke ma z kolei mozliwo$¢ poznaé po-
tencjalnych przysztych pracownikow, wykorzysta¢ ich pracowito$¢ i wiedze, a takze wptywaé na
dalszy bieg ich studiéw w celu dopasowania ich umiejetnosci do swoich potrzeb.

Podstawowg formg odbywania praktyki jest praktyka indywidualna, ktérej przebieg jest
zgodny z programem studiéw i spetnia zakladane efekty uczenia sig.

Praktyki przeprowadzane sa w okresie wakacyjnym (mig¢dzysesyjnym), tj. od konca
czerwca do potowy wrzesénia.

Szczegdlowy opis organizacji praktyk zawodowych zawarto w Zasadach studiowania

okreslonych przez Dziekana.

9 Forma zakonczenia studiow

Warunkiem ukonczenia studiow I stopnia na kierunku Mechanika i budowa maszyn 1
uzyskania dyplomu jest uzyskanie okreslonych w programie studiéw efektéw uczenia sie, kto-
rym przypisano 210 punktow ECTS, pozytywna ocena pracy dyplomowej i ztoZenie egzaminu
dyplomowego z wynikiem co najmniej dostatecznym.

Praca dyplomowa jest samodzielnym opracowaniem zagadnienia praktycznego prezentu-
jacym ogolng wiedze 1 umiejetnosci studenta zwigzane ze studiami [ stopnia na kierunku Mecha-
nika i budowa maszyn (profil ogolnoakademicki) oraz umiejetnosci samodzielnego analizowania
1 wnioskowania, a takze umiej¢tnoscia postugiwania si¢ nowoczesnymi narzedziami wspomaga-
jacymi prace inzyniera, w tym technikami komputerowymi.

Pracom dyplomowym na studiach stacjonarnych i niestacjonarnych stawiane sg takie sa-
me wymagania, za$ ich tematy — wraz ze wskazaniem promotora — podawane s3 do wyboru stu-
dentéw nie pozniej niz na dwa semestry przed zakonczeniem studiow.

Warunki ukonczenia studiow 1 zasady dyplomowania na studiach I stopnia na kierunku

Mechanika i budowa maszyn, reguluja:
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Regulamin studiow w Uniwersytecie Technologiczno-Humanistycznym im. Kazimierza
Putaskiego w Radomiu.

Szczegotowe zasady organizacji ksztalcenia (Zasady studiowania) na studiach pierwsze-
go stopnia kierunku Mechanika i Budowa Maszyn.

Sylabus przedmiotu ,,Przygotowanie i ztozenie pracy dyplomowe;j”.

Procedura antyplagiatowa prac dyplomowych przed dopuszczeniem ich do obrony
w Uniwersytecie Technologiczno-Humanistycznym im. Kazimierza Putaskiego w Ra-

domiu.
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