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punkty ECTS
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EFEKTY UCZENIA SIE, TRESCI PROGRAMOWE, REALIZACJA ZAJEC DYDAKTYCZNYCH,

WERYFIKACJA EFEKTOW UCZENIA SIE

Cel ksztalcenia:

Wyposazenie studentéw w wiedz¢ 1 umiej¢tnosci w zakresie
opisu i analizy procesow, ukladow oraz urzadzen automatyki
samochodowej, przygotowanic do dziatalno$ci praktycznej i



mailto:andrzej.puchalski@uthrad.pl

samoedukacji.

Tresci programowe:

Wyklad: Pojecia podstawowe automatyki. Klasyfikacja
ukladow automatycznej regulacji w pojazdach. Reprezentacja
(modelowanie) ukladéw fizycznych. Podstawy analizy
uktadow automatyki w dziedzinie czasu i czgstotliwosci na
przyktadzie tempomatu, uktadu zawieszenia, stabilizacji toru
jazdy i aktywnego zawieszenia (2h). Elektryczne maszynowe
napedy wykonawcze. Silniki DC, BLDC, skokowe i liniowe
DLA (2h). Technologie automatyzacji stosowane w przemysle
samochodowym. Sterowniki przemyslowe. Robotyzacja.
Standardy oraz procesy badan i rozwoju. Standard ISO 26262
bezpieczenstwa funkcjonalnego w technice samochodowe;j
(2h). Trendy w automatyce samochodowej. Pojazdy
autonomiczne. Zalety 1 wady technologii sensorowej i
bezprzewodowej. Zaawansowane systemy samochodowe
wspomagania kierowcy ADAS+C2X i systemy informacyjno-
rozrywkowe IVI. Pojazd ,,w chmurze” (2h).

Cwiczenia laboratoryjne: Konfiguracja, programowanie i
uruchamianie  uktadow  automatyki ze sterownikami
programowalnymi. = Badania  ukladow  sterowania z
wykonawczymi  elementami  elektropneumatycznymi i
elektrycznymi (4h). Badanie modeli regulacji proceséw
grzania, klimatyzacji 1 przeptywéw (3h). Badania
stanowiskowe systemu SRS (3h). Badania stanowiskowe
elektrohydraulicznego ukfadu ABS/ASR (3h). Badania
modelu sterowania ruchem ulicznym (3h).

Metody dydaktyczne (ksztalcenia):

—metody problemowe (wyklad problemowy, wyktad
konwersatoryjny),

—metody eksponujace (film, ekspozycja, pokaz),

—metody programowane (z wykorzystaniem komputera),

—metody praktyczne (pokaz, ¢wiczenia laboratoryjne, metoda
projektow, symulacja

Rygor zaliczenia, kryteria oceny osiagnietych
efektow uczenia sig, sposob obliczania oceny
koncowe;j:

Zaliczenie wykladow odbywa si¢ na podstawie pisemnego
egzaminu.

Zaliczenie laboratorium wymaga wykonania ¢wiczen i
uzyskania pozytywnych ocen z wejScidwek oraz sprawozdan.
Sposdb obliczenia oceny koncowej z przedmiotu okresla
regulamin.

Efekty uczenia si¢ dla przedmiotu w odniesieniu do efektow kierunkowych Metody weryfikacji efektow

i formy zaje¢

uczenia si¢

Numer Opis efektow uczenia si¢ dla Kierunkow
przedmiotu (PEU) y Forma Metody
efektu : : . efekt uczenia " . .
. Student, ktory zaliczyt przedmiot . Forma zajec¢ weryfikacji sprawdzania
uczenia . . si¢ . .
. (W) zna i rozumie/ (U) potrafi /(K) (zaliczen) 1 oceny
si¢ : . (KEU)
Jjest gotow do:
Posiada w1e92§ r}le?zquna, do OPISU| 1 W06t . .
W1  |budowy, wlasciwosci i zasady dziatania K WG09++ wyktad kolokwium Egzamin
systemow automatyki pojazdowe;j -
Ul Potrafi wykona¢ analiz¢ poréwnawcza| K UWO01++ | wyktad/éw.lab | kolokwium Zaliczenie na




rozwigzan 1 dokona¢ wlasciwego| K UWO06+++ ocene
wyboru systemu automatyki

Rozwigzuje zadania i problemy

sprzgtowo-programowe  zwigzane z| K UW08+++ , . Zaliczenie na
vz wykorzystywanymi ukladami| K UUI19++ ¢w. lab. kolokwium oceng
automatyki

Ma $wiadomos¢ koniecznosci dziatania
K1 zespotowego, w sposob profesjonalny i
przestrzegania zasad etyki zawodowe;.

K KO02++ ‘w. lab dani Zaliczenie na
K_KO03++ ¢w. lab. sprawozdanie ocene

Literatura podstawowa, literatura uzupehiajaca, pomoce naukowe

Literatura podstawowa
1. ,Materialy pomocnicze do wyktadow i ¢wiczen”, Puchalski A., E-skrypt: Laboratorium Mechatroniki
IEPiM 2018
2. "Mechatronika dla mechanikow", Oswald M., E-skrypt: IMS Politechnika Poznanska 2011
3. ,Elektrotechnika i elektronika w pojazdach samochodowych, Herner A., Riehl H-J., WKik, Warszawa
2019
4. “Simatic S7-200 Podrecznik"," Simatic S7-1200 Podrecznik", Siemens, Warszawa 2009 - 2014
5. '"Laboratorium automatyki i mechatroniki", Luft M., Lukasik Z., Krzysztoszek K., Pietruszczak D.,
Podsiadty D., Wyd. UTH Radom 2015
6. “Podstawy teorii sterowania”, Kaczorek T.i in., WNT 2006
7. “Wyklady z automatyki dla mechanikow”, Chtedowski M., Wyd. Polit. Rzeszowskiej, 2003
Literatura uzupetniajaca
8. "Mechatronika samochodu. Uklady bezpieczenstwa czynnego i biernego", Boruta G., Pigtak A., Wyd.
Uniwersytetu Warminsko-Mazurskiego w Olsztynie 2012
9. "Uklady stabilizacji toru jazdy", Informator techniczny BOSCH
10. "Bezpieczenstwo samochodow i ruchu drogowego"- rozdziat 10, 11, 12, Wicher J., WKik. 2012
11. "Czujniki. Mechatronika samochodowa", Gajek A., Juda Z., WKL 2008
12. "Mechatronika. Wprowadzenie", Pigtak A., E-skrypt: UWM w Olsztynie 2009

Naktad pracy studenta potrzebny do osiagniecia zaktadanych efektow uczenia si¢ — bilans punktow ECTS

Obcigzenie studenta [h]
Zajecia bez
Udziat w zajeciach, aktywno$¢ Inne godz. nauczyciela- Zajecia
kontaktowe praca wiasna dvdaktvezne
(IGK) studenta yaakty
(ZBN)

Udziat w wyktadach X X 8 [h]
Udziat w ¢wiczeniach/¢wiczeniach laboratoryjnych X X 16 [h]
Udziat w konsultacjach 5[h] X X
Przygotowanie do wykladow/¢wiczen/laboratoriow

. . . . X 70 [h] X
Przygotowanie do zaliczenia/egzaminu
Sumaryczne obcigzenie pracg studenta 5 [h]/0,2 ECTS | 70 [h]/2,8 ECTS 24 [h]/1 ECTS
Punkty ECTS za przedmiot 4 ECTS

Informacje dodatkowe, uwagi

W przypadku studentéw ze szczegdlnymi potrzebami, w tym: z niepetnosprawnoscig, przewlekle chorych, okre$lone
powyzej (w karcie) metody i formy weryfikacji efektow uczenia si¢ dostosowuje si¢ odpowiednio do indywidualnych
potrzeb tych studentow.

Szczegolowe zasady i formy wsparcia studentdow ze szczeg6lnymi potrzebami: w tym z niepetnosprawnoscia, przewlekle
chorych podczas zaje¢, zaliczen i egzaminéw okre§lono w: Regulaminie Studidow, Zasadach Studiowania, Procedurze
dotyczacej zapewnienia dostepnosci procesu ksztalcenia studentom ze szczegdlnymi potrzebami, w tym: z
niepetnosprawnoscia, przewlekle chorych.







