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Metodyka badan urzadzenia do kontroli napiecia i zuzycia taSm gumowych
w przenosnikach
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W pracy podjeto si¢ zadania opracowania metodyki badan urzadzenia do kontroli napi¢cia
i zuzycia taSm gumowych w przeno$nikach, pracujacego w czasie rzeczywistym. Bezposrednim celem
tej pracy bylo opracowanie rozwigzania konstrukcyjnego urzadzenia pomiarowego, opracowanie
metodyki badawczej, wykonanie stanowiska do badan i realizacja pomiarow w celu weryfikacji
zaréwno zdolnosci systemu pomiarowego, jak i opracowanej metodyki badan.

Praca zawiera opis konstrukcji i zasady dzialania nowego urzadzenia do kontroli napiecia
i zuzycia tasm gumowych w przenosnikach, stanowiska badawczego oraz dodatkowego
oprzyrzadowania, koniecznego do prawidtowej kalibracji czujnikéw tensometrycznych zastosowanych
w urzadzeniu. Nastepnie jest opisana opracowana metodyka badawcza oraz jej realizacja wraz
z wynikami do§wiadczalnych badan napigcia taSmy w czasie rzeczywistym, w warunkach statycznych
i dynamicznych.

Stanowisko badawcze sklada si¢ z modelu przenosnika tasmowego =z napedem,
umozliwiajagcego regulacje napigcia taSmy oraz ustawianie predkosci jej posuwu. Badany system
pomiarowy ztozony jest z zespolu trzech czujnikow tensometrycznych umieszczonych na watku
biernym oraz elektroniki komunikujacej si¢ z komputerem droga bezprzewodowa bluetooth. Obrobka
danych odbywa si¢ za pomoca specjalnie przygotowanego programu, w ktorym przewidziane jest
wyswietlanie i zapis otrzymanych danych. Wszystkie wymienione elementy sktadowe sa autorskimi
pomystami i opracowaniami, a nowe urzadzenie do kontroli napigcia i zuzycia tasm gumowych
w przenosnikach zostato zgtoszone do Urzedu Patentowego RP.

Opracowana metodyka badan zawiera zakres prac obejmujacych wstepng oceng rozwigzan
konstrukcyjnych, pozwalajacych na dokonanie oceny poprawnosci dziatania dwoch réznych czujnikow
tensometrycznych i wybor jednego z nich. Po potwierdzeniu stuszno$ci przyjetych zatozen i dokonaniu
modyfikacji w konstrukcji systemu pomiarowego, przystapiono do kolejnych czynnosci badawczych.
Jednym z kluczowych punktéw pracy bylo przeprowadzenie kalibracji w stabilnych warunkach
laboratoryjnych ~ w  firmie Radwag z  wykorzystaniem specjalnie  zaprojektowanego
i wykonanego na drukarce 3D urzadzenia. Zgodnie z opracowang metodyka przystgpiono do
powtoérzenia badan statycznych przy nieruchomej tasmie przeno$nika oraz wykonano nowe badania
dynamiczne. Pomiary wykonano dla trzech réznych predkosci obrotowych watka, bez obcigzenia oraz
z masa 0,5, 1 1 2 kg umieszczang w okreslonych punktach na tasmie. Ostatnim punktem programu
badawczego o zasadniczym znaczeniu byto kontrolowane uszkodzenie tasSmy w sze$ciu miejscach oraz
analiza zgromadzonych danych pomiarowych.

Opracowana metodyka badan pozwolita na ostateczne uksztaltowanie prototypowego urzadzenia do
kontroli napigcia i zuzycia taSm gumowych w przenosnikach, a takze na wykazanie jego zdolnosci
pomiarowej. Urzadzenie po dalszych udoskonaleniach mozna bedzie wykorzysta¢ do monitorowania
pracy przenosnikow tasmowych w czasie rzeczywistym i wigczy¢ do systemu produkcyjnego zgodnie
z zatozeniami koncepcji ,,Przemyst 4.0”.



