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DZIAt APARATURY Radom, dnia 29.03.2022

ZAOPATRZENIA
i TRANSPORTU
tel. 361-72-23, -24, -25, -28

(pieczatka jednostki uprawnionej zamawiajgcego)

do wniosku WN-053_AAZ/00329/2022

ZAPYTANIE OFERTOWE
dla zamowien w zakresie o wartosci szacunkowej bez podatku od towaréw i
ustug ponizej 130 000 ztotych

NAZWA PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA: Mobilny robot 2-kotowy z platforma
autonomicznego robota mobilnego z napgedem 4x4 i robotem manipulacyjnym na

potrzeby Uniwersytetu Technologiczno-Humanistycznego im. Kazimierza Putaskiego
w Radomiu

Przedmiotem zamowienia jest zakup: Mobilny robot 2-kotowy z platforma
autonomicznego robota mobilnego z napedem 4x4 i robotem manipulacyjnym na

potrzeby Uniwersytetu Technologiczno-Humanistycznego im. Kazimierza Putaskiego
w Radomiu

Przedmiot zaméwienia powinien spetnia¢ nastepujace wymogi:
Roboty powinny posiada¢ nastepujace dokumenty
» instrukcje obstugi w jezyku polskim,
¢ petna dokumentacja techniczno-ruchowa
e materiaty szkoleniowe
* gwarancje w celu zapewnienia prawidtowej eksploatacji i zabezpieczenie
przed roszczeniami ze strony oséb trzecich z tytutu naruszenia praw
autorskich, patentowych, znaku towarowego, licencji lub innych.
Roboty z catym wyposazeniem powinny by¢ dostarczone do Uniwersytetu
Technologiczno-Humanistycznego im Kazimierza Putaskiego w Radomiu. Na
miejscu roboty powinny byé rozpakowane i gotowe do uzytkowania. Na tak
przygotowanych robotach Wykonawca przeszkoli przedstawicieli Zamawiajacego
w zakresie obstugi urzadzen i eksploatacji przedmiotu zamdwienia.

—

2. Roboty powinny by¢ wolne od uszkodzen i jakichkolwiek napraw, nowe.

3. Okres gwarancji 12 miesiecy od daty bezusterkowego przekazania robotéow
Zamawiajacemu.

4. Szczegbtowy opis przedmiotu zamoéwienia zawiera ,Formularz ofertowy”
stanowigcy zatgcznik nr 1 do zapytania ofertowego.

5. Odbidr robotow zostanie poprzedzony jego przetestowaniem oraz sprawdzeniem
poprawnosci dziatania przez przedstawicieli Wykonawcy i Zamawiajgcego.




6. Za termin dostawy robotow Zamawiajacy uwaza sie dzien podpisania przez
Zamawiajgcego i Wykonawce bez zastrzezer protokotu odbioru.

7. Termin realizacji przedmiotu zamowienia: 21 dni od dnia podpisania umowy.

8. Cena oferty musi zawiera¢ nalezny podatek VAT, wszystkie przewidywane koszty
kompletnego wykonania przedmiotu zamoéwienia, musi uwzgledniac¢ wszystkie
wymagania oraz obejmowac¢ wszelkie koszty, jakie poniesie Wykonawca z tytutu
nalezytej oraz zgodnej z obowigzujgcymi przepisami realizacji przedmiotu
zamoéwienia. Skutki finansowe jakichkolwiek btedéw obcigzajg Wykonawce, ktory
musi przewidzie¢ wszystkie okolicznosci mogace mie¢ wptyw na cene zamoéwienia.
Cena oferty nie podlega negocjacjom czy zmianom.

9. Zamawiajacy nie dopuszcza sktadania ofert czesciowych ani wariantowych.

10.Zamawiajacy bedzie oceniat oferty wedtug nastepujgcych kryteriéw: Cena 100%
Zamawiajacy wybierze oferte najkorzystniejsza, czyli najtansza.

11. OSOBY UPOWAZNIONE DO KONTAKTOWANIA SIE Z WYKONAWCAMI:

- Jacek Krajewski e-mail: j.krajewski@uthrad.pl tel. /48/ 361-72-28

12. Oferta powinna odpowiada¢ w peini na zapytanie ofertowe, powinna okreslaé
Wykonawce oraz wskazywa¢ osobe do kontaktu. Oferte nalezy przedstawi¢ na

formularzu stanowigcym zatacznik nr 1 do niniejszego zapytania w formie
elektroniczne;.

13. Oferty prosimy sktada¢ w terminie do dnia 07.04.2022 r. do godz. 10.00
na adres: ].krajewski@uthrad.pl

Zataczniki:

Sporzadzit: Jacek Krajewski

Radom dn. 29.03.2022 Zatwierdzit



Zalgcznik nr 1
do zapytania ofertowego

Nazwa fIImY ..ooocveveiieiieeeeccceceeeeeeeee e

AATes SIBAZTDN oveusmssmmimi s s somsassanianss
Tel./fax.

FORMULARZ OFERTOWY

W odpowiedzi na zapytanie ofertowe dotyczace:

Mobilny robot 2-kolowy z platformg autonomicznego robota mobilnego z napedem 4x4 i

robotem manipulacyjnym na potrzeby Uniwersytetu Technologiczno-Humanistycznego im.
Kazimierza Pulaskiego w Radomiu.

Oferuj¢ wykonanie przedmiotu zamowienia, zgodnie z wymaganiami Zamawiajacego:

KRYTERIUM CENA

za ceng¢ BRUTTO w wysoKOSCI: ......vvvuiuieniiiiiiiiiciccce e zt
S ONTINIRE s oo s R B A e o s e s e ztotych)
wtym NETTO W WysoKOSCE: ....uiuiiiiiiiicccceeeeeeeeeeeeee oo zt
(I OTIIRE oo S AR 70 mmmsen. st i s s R S AR S 5 zlotych)
L.p. | Nazwa J.m. | llosé | Wartosé¢ | Wartosé

Netto brutto

1 1. Robot mobilny 2-kotowy- o otwarte;j szt 1
architekturze z routerem WiFi,
wbudowanym sterownikiem klasy
Raspberry Pii licencjg na




oprogramowanie, z mozliwoscig
programowania i kontroli ze $rodowiska
Matlab/Simulink. Zestaw powinien
zawierac: wbudowana kamere, co
najmniej 640x480 pikseli z analizg gtebi
do 6m, wbudowane czujniki kontaktu,
krawedzi podfoza, pradu silnika, kata,
podczerwieni, opadniecia kota, 3-osiowy
akcelerometr, enkodery na kotach,
czujniki przekroczenia pradu, czujnik
napigecia akumulatora, programowalne
diody LED, gtosnik, akumulator i
tadowarke z okablowaniem. Przyblizone
parametry: Srednica do 40cm, wysokos¢
ok. 60cm, predkosc liniowa 0.7m/s,
no$nos¢ 4kg, czas pracy akumulatorze 2-
3godziny Porty/ztgcza: USB, WiFi, SPI,
12C, UART, wyjscia PWM, Gigabit
Ethernet. Dodatkowo toolbox do
Matlaba, petna dokumentacja
techniczno-ruchowa i materiaty
szkoleniowe.

Robot mobilny z napedem 4x4-
wyposazony w LIDAR, 360stopni, kamere
RGB-D, enkodery, czujniki odlegtosci na
podczerwien o zasiegu 2m, zasieg 20-
30m. Zestaw winien by¢ wyposazony w :
4 motoreduktory DC, mikrokontroler
czasu rzeczywistego, sterownik z
procesorem 64 bitowym, GPU, co
najmniej 4GB RAM, 32GB eMMC lub
SSD, akumulatory Li-lon, tadowarke z
okablowaniem. Przyblizone parametry:
wymiary ok. 25x25x25cm, masa max
3kg, nosnosc¢ 10kg, predkosd liniowa
1,0m/s, czas pracy akumulatorze 2-4
godzin. Programowanie w srodowisku
ROS (Robot Operating System).
Porty/ztgcza: HDMI, USB, WiFi, GPIO,
ADC, SPI, 12C, UART, wyjscia PWM,
zasilanie, fadowanie. Dodatkowo petfna
dokumentacja techniczno-ruchowa i
materiaty szkoleniowe.

szt

Robot manipulacyjny- o min 4 stopniach
swobody z mozliwoscig programowania i

szt




kontroli ze srodowiska Matlab/Simulink
oraz ROS, z wbhudowanym kontrolerem,
chwytakiem 2-palcowym oraz kamera
stereo, czujnikami IR. Masa max 10kg.
Porty/ztacza kontrolera: PWM, Analog,
SPI, UART, USB. Dodatkowo toolbox do
Matlaba, petna dokumentacja
techniczno-ruchowa i materiaty
szkoleniowe.

Suma

1. Jednoczesnie o$wiadezam, ze znajduj¢ si¢ w sytuacji ekonomicznej i finansowej
zapewniajacej wykonanie zamowienia inie zalegam z platnoscia podatkow do Urzedu
Skarbowego oraz z opfatg skladek do Zaktadu Ubezpieczen Spotecznych.

2. Oswiadczam(my), ze ja (my) niZej podpisany(ni) dzialajac na podstawie udzielonego
peinomocnictwa/wpisu  w  odpowiednim rejestrze, jestem/jeste$my upowazniony/
upowaznieni do reprezentowania ww. wykonawcy.

Miejscowos¢ i data (podpis osoby uprawnionej
do reprezentowania wykonawcy)




