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EFEKTY UCZENIA SIE, TRESCI PROGRAMOWE, REALIZACJA ZAJEC DYDAKTYCZNYCH, WERYFIKACJA
EFEKTOW UCZENIA SIE

Cel ksztalcenia:

Celem przedmiotu jest ksztaltowanie wiedzy w zakresie i praktycznej
realizacji sterowania z wykorzystaniem standardowych komputeréw i
systemoéw mikroprocesorowych.

Tresci programowe:

Wyktad [BN, W1, W2,K1]:
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Oprogramowanie do sterowania i wizualizacji HALL 2002. Jezyk
programowania systemu HALL. Programy zawarte w pakiecie. (2h)
Rozproszone systemy sterowania. Omoéwienie modutéw ICPCON. (2 h)
Oprogramowanie modutéw ICPCON. (2 h)

Interfejsy cyfrowe w uktadach automatyki. (2 h)

Optymalizacja sterowania. Dobor parametrow regulatora do obiektu
regulacji. (2 h)

Uktad regulacji nadrzednej. (2 h)

Identyfikacja i modelowanie obiektow. (3 h)

Laboratorium [BN, W1, W2, U1,U2, K1]:
1.
2.

3.

hd

Projektowanie pulpitu operatorskiego w programie HALL. (2 h)
Realizacja operacji logicznych na sygnatach w systemie HALL. (2 h)

Realizacja aplikacji pomiarowo sterujacej z wykorzystaniem systemu

HALL. (2 h)

Rozproszone systemy sterowania — rodzina ICPCON. (2 h)
Oprogramowanie modutow ICPCON w jezyku Basic. (2 h)
Wykorzystanie kontrolek ActiveX do oprogramowania modutow

sterujacych. (2 h)

Identyfikacja obiektow — wyznaczanie parametrow transmitancji obiektu
o znanym charakterze. (3 h)

Metody dydaktyczne (ksztatcenia):

metody podajace (wyktad informacyjny)
metody problemowe (wyktad problemowy, wyktad konwersatoryjny),
metody programowane (z wykorzystaniem komputera),

metody praktyczne (pokaz, ¢wiczenia laboratoryjne, rachunkowe,

symulacja).

Rygor zaliczenia, kryteria oceny osiagnigtych efektow
uczenia si¢, sposob obliczania oceny koncowej:

Efekty uczenia si¢ dla przedmiotu w odniesieniu do efektow kierunkowych i formy zajec¢ Metody weryﬁkascijé Sy
Numer Opis efektow uczenia sm;vdla przedrmgtu (PEU) Klerunkowy Forma Metody
Student, ktory zaliczyt przedmiot efekt uczenia . .. .
efektu . . . , . Forma zajec¢ weryfikacji sprawdzania
. (W) zna i rozumie/ (U) potrafi /(K) jest gotow si¢ _— .
lczenia si¢ do- (KEU) (zaliczen) 1 oceny
Zna i rozumie poj¢cia z zakresu algorytmow . .
W1 sterowania cyfrowego w tym algorytmow K WGO05 Wyk%aq qulczenle Test otwarty
- L2 . - Laboratorium pisemne
wykorzystujacych sztuczng inteligencje
w2 Znai rozumie opisu parametréw obiektow K WG03 Wyk%aq Za}mzeme Test otwarty
regulacji - Laboratorium pisemne
Potrafi tworzy¢ algorytmy sterowania i
wizualizacji procesu z wykorzystaniem
$rodowisk graficznych. . Zaliczenie
ul Potrafi okresli¢ charakter (transmitancje¢) obiektu K_Uwo2 Laboratorium pisemne Test otwarty
na podstawie zmierzonej odpowiedzi na
wymuszenie
Potrafi opracowa¢ algorytm sterowania w tym
metody wykorzystujace logike rozmyta w Zaliczenie
U2 sterowaniu oraz algorytmy sterowania dla K UWO05 Laboratorium isemne Test otwarty
systemow rozproszonych z podzialem na P
poszczegolne moduty
K1 Jest gqtow do wykorzystania urm’eje;tnosm w K KKO1 Wyk%aq Za}mzeme Test otwarty
zakresie komputerowych systemow sterowania - Laboratorium pisemne

Stopien osiggniecia kierunkowych efektéw uczenia sig: K WG05+++, K WGO0+++, K UW02+++, K UW05+++, K KKOI++ ...
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Naktad pracy studenta potrzebny do osiagnigcia zaktadanych efektow uczenia si¢ — bilans punktow ECTS
Obcigzenie studenta [h]
. Zajecia bez
Udziat w zajeciach, aktywnosc¢ Inne godz. nauczyciela-praca '
kontaktowe Zajecia dydaktyczne
wlasna studenta
(IGK) (ZBN)
Udziat w wykiadach X X 15 [h]
Samodzielne studiowanie tematyki wyktadow X 45 [h] X
Udziat w éwiczeniach laboratoryjnych X X 15 [h]
Samodzielne przygotowanie si¢ do éwiczen laboratoryjnych X 45 [h] X
Udziat w konsultacjach 3 [h] X X
Przygotowanie do zaliczenia / egzaminu X 25 [h] X
Udzial w egzaminie / zaliczeniu 2 [h] X X
Sumaryczne obcigzenie praca studenta 5[h]/ 0,2 ECTS 115 [h]/ 4,6 ECTS 30[h]/ 1,2 ECTS
Punkty ECTS za przedmiot 6 ECTS

Informacje dodatkowe, uwagi




