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Poziom studiow: 1 stopier
Poziom kwalifikacji (PRK): 7
Profil studiow: ogdlnoakademicki
Dyscypliny naukowe/artystyczne : inzynieria mechaniczna 80%, automatyka, ika, i logie kosmiczne 20%
Kod ISCED: 715
Forma studiow: stacjonarna
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A. Grupa zaje¢ podstawowych
A. Grupa zaje¢ podstawowych
1 |Mechanika uktadéw robotycznych 75 30 15 30 0 0 30 15 30 515}
2 [Matematyka stosowana 1 60 30 0 30 0 0 30 30 4
3 |Metody numeryczne w mechanice obliczeniowej 1 45 15 0 30 0 0 15 30 5
4 |Akwizycja i przetwarzanie danych 1 45 15 0 30 0 0 15 30 4
5 [Jezyki programowania 1 45 15 0 30 0 0 15 30 4
6 |Metodyka badan naukowych i wprowadzenie do PBL 1 45 15 0 0 30 0 15 30 5]
Razem grupa zaje¢ A 315)120f 151150 30 | 0| O | 27.5 |120] 15150 30| O [ 28| O 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
B. Grupa zaje¢ kierunkowych
B1. Grupa zaje¢¢ kierunkowych - obowigzkowych
1 |Zaawansowana symulacja MES i optymalizacja struktur mechanicznych 3 60 15 0 0 45 | 0 15 45 4
2 |Uktady napedowe 2 45 15 0 30 0 0 15 30 2
3 |[Uczenie maszynowe w inzynierii mechanicznej 2 60 30 0 30 0 0 30 30 4
4 |Projektowanie systeméw sterowania 2 60 30 0 30 0 0 30 30 4
5 |Metrologia przemystowa i systemy pomiarowe 2 45 15 0 30 0 0 15 30 2
6 |Uczenie ze wzmocnieniem w mechatronice 3 45 15| 0 0 30 |0 15 30 3
7 |Projekt PBL 2 60 15 0 0 45 0 15 45 4
8 |Wdrozenia Al na platformach wbudowanych i przetwarzanie brzegowe 3 60 15 0 45 0 0 15 45 8
9 |Cyfrowe blizniaki systeméw mechanicznych i robotycznych 4 75 30 0 0 45 0 30 45 4
10 |Trendy w fizycznym Al i inzynierii mechanicznej — Seminarium badawcze 3 60 15 0 0 45 | 0 15 45 4
11 [Zaawansowany projekt interdyscyplinarny PBL i artykut konferencyjny 3 60 15 0 0 45 0 15 45 g
12 |Zastosowania fizycznego Al w przemysle mechanicznym 4 45 15 0 0 30 | O 15 30 2
Razem grupa zaje¢ B1 6751225 0 |165[(285] 0] O 41 0 0 0 0 0 0 ]105[ 0 |120| 45| O | 16| 75] O [45]165] 0 | 19| 45| O 0| 75| 0 [6.0
C - Grupa zaje¢ obieralnych do wyboru (1z 2)
B2. Grupa zaje¢ kierunkowych - do wyboru
la | Programowanie robotéw 2 45 15 0 30 0 0 15 30 3
1b | Certyfikacja i bezpieczenstwo robotow
2a_| Wirtualne uruchamianie uktadow elektropneumatycznych 2 45 15 0 0 30 [0 15 30 3
2b | Projektowanie uktadéw elektropneumatycznych
3a | Podstawy inteligentnej fabryki 3 45 15 0 0 300 15 30 3
3b Inteligentne utrzymanie ruchu
4a [ Uczenie maszynowe na danych z fizycznych stanowisk robotycznych 3 45 15 0 0 30 | O 15 30 3
4b Systemy wizyjne i percepcja dla stanowisk robotycznych
5a | Planowanie trajektorii i sterowanie robotéw 3 45 15 0 0 30 |0 15 30 3
5b | Interakcja czlowiek—robot
Razem grupa zaje¢ B2 2251 75| 0 130120/ 0] O 15 0 0 0 0 0 0 ]30[ 0]30([3] 0 6 1451 0 0]9%] 0 £ 0 0 0 0 0 0
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D. Grupa zajeg¢ z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych
D 1. Grupa zaje¢ z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych - obowigzkowych
1_|Wiedza o gospodarce [ [2[ofs[ofofofof NS ol [ [ T [efs[ [ [ [T 8T [ [ [ [ FTT [ [ T T
D 2. Grupa zaje¢ z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych - do wyboru
2 |Przedmiotzobszarunaukspoiecznychzofenyogélnouczelnianej | | 3 | 30 | 30| 0 | 0 | 0 | 0| H | | | | | | 0 | | | | | 0 | 30| | | | | 2 | | | | | |
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E. Grupa zaje¢ ogélnouczelnianych
E 1. Grupa zajg¢ ogélnouczelnianych - obowigzkowych
1 |Ochronaw|asnos’ci przemystowej i prawo autorskie | | 1 | 10 | 10| 0 | 0 | 0 | 0| - 10| | | | |0.5| | | | | | | | | | | | | | | | | |
E 2. Grupa zajg¢ ogélnouczelnianych - ograniczonego wyboru
1 |Jezykobcy—techniczny(poziom B2+, terminologia specjalistyczna) | | 1 | 30 | 0 | 30| 0 | 0 | 0| H | 30| | | | 2 | | 0 | | | | 0 | | | | | | | | | | | |
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F. Praktyka
1_[Praktyka zawodowa (4 tygodnie) [ [2[wo]oJoJolofo] rr r r F=1r [ 7 7 T &7 T T T T =T T T T T ]
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G. Obozy / Plenery
Bl [ ] 0o JoJToJoJoflof rr r r =1t 7 7 T =T 7 7 T T =T T T T T ]
Razem grupa zaje¢ G 1 0 foJoJlolofolo] o ofofJoJoJofof[oJoJoJoJoJoJoJoJoJoJoJo[oJoJo[o[olo
H. Grupa zaje¢: Przygotowanie pracy dyplomowej i przygotowanie do egzaminu dyplomowego
1 [Seminarium dyplomowe 4 60 [ o ol o o [e0 60 | 4
2 |Przygotowanieiz'oienie pracy dyplomowej 4 0 0 0 0 0 0 5 20
Razem grupa zaje¢ H 60 | 0| O 0] 0160 5 24 0] 0 0] 0 0] 0 0olojJojJof[f]o|J]oJojJof[fo]J]o]J]o[oO|]O] O] OJfO/|G®60]|24
Razem A+B+C+D+E+F+G+H 1525‘490‘ 45 ‘345‘ 435‘ 60‘ 5 ‘ 120 130‘ 45 ‘lSOl 30 ‘ 0 ‘ 30 165| 0 ‘lSOI 75 ‘ 0 I 30 150| 0 ‘ 45 255‘ 0 I 30 45| 0 ‘ 0 75 ‘ 60| 30
Liczba godzin zaje¢ dydaktycznych w semestrze 355 390 450 180
Liczba egzamindw w semestrze 2 2 2 0
Liczba punktéw ECTS w semestrze 30 30 30 30
Oznaczenia:
W - wyktad, C - éwiczenia, L - éwiczenia laboratoryjne, P - ¢wiczenia projektowe, S - seminarium
Pozostate zajgcia obowigzkowe semestr godziny
1 |Szk0|enie BHP = 4 dozwolony deficyt punktéw ECTS po
2 |Szkolenie biblioteczne Ii 1 2 Semestr poszczegdinych semestrach:
1 12
2 12
3 6




