DZIAt. APARATURY Radom, dnia 27.10.2025
ZAOPATRZENIA

i TRANSPORTU
iel 361-72-23,-24, -25, -28

(pieczatka jednostki uprawnionej zamawiajgcego)

Znak sprawy: AAZ-053-231/16/25
WN-053_AAZ/01612/2025

ZAPYTANIE OFERTOWE
dla zaméwien w zakresie o warto$ci szacunkowej bez podatku od towarow i
ustug ponizej 130 000 ztotych

NAZWA PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA: Zestaw robota mobilnego o konstrukgji
czteronoznej do celéow dydaktyczno-badawczych z bateriami na potrzeby
Uniwersytetu Radomskiego im. Kazimierza Putaskiego w Radomiu.

Przedmiot zaméwienia powinien spetnia¢ nastepujgce wymogi:

instrukcje obstugi w jezyku polskim,

petna dokumentacja techniczng

materiaty szkoleniowe

gwarancje w celu zapewnienia prawidtowej eksploatacji i zabezpieczenie
przed roszczeniami ze strony osob trzecich z tytutu naruszenia praw
autorskich, patentowych, znaku towarowego, licencji lub innych.

L
1. Zestaw robota mobilnego z catym wyposazeniem powinien by¢ dostarczony do
Uniwersytetu Radomskiego do miejsca wskazanego przez Zamawiajacego. Na
miejscu Zestaw powinien by¢ rozpakowany i gotowy do uzytkowania.

2. Zestaw robota mobilnego powinien by¢ wolny od uszkodzen i jakichkolwiek
napraw, nowy, nie demonstracyjny.

3. Okres gwarancji min 24 miesiecy od daty bezusterkowego przekazania zestawu
Zamawiajacemu.

4. Szczegotowy opis przedmiotu zamowienia zawiera ,Formularz ofertowy”
stanowigcy zatgcznik nr 1 do zapytania ofertowego.

5. Odbior zestawu zostanie poprzedzony jego przetestowaniem oraz sprawdzeniem
poprawnosci dziatania przez przedstawicieli VWWykonawcy i Zamawiajgcego.

8. Za termin dostawy zestawu Zamawiajacy uwaza sie dzien podpisania przez
Zamawiajacego i Wykonawce bez zastrzezen protokotu odbioru.

7. Termin realizacji przedmiotu zaméwienia: do 11.12.2025r



8. Cena oferty musi zawiera¢ nalezny podatek VAT, wszystkie przewidywane koszty
kompletnego wykonania przedmiotu zaméwienia, musi uwzgledniaé wszystkie
wymagania oraz obejmowac wszelkie koszty, jakie poniesie Wykonawca z tytutu
nalezytej oraz zgodnej z obowigzujacymi przepisami realizacji przedmiotu
zamowienia. Skutki finansowe jakichkolwiek btedéw obciazajg Wykonawce, ktory
musi przewidzie¢ wszystkie okoliczno$ci mogace mie¢ wptyw na cene zamoéwienia.
Cena oferty nie podlega negocjacjom czy zmianom.

9. Zamawiajacy nie dopuszcza sktadania ofert cze$ciowych ani wariantowych.

10.Zamawiajacy bedzie oceniat oferty wedtug nastepujgcych kryteriow: Cena 100%
Zamawiajacy wybierze oferte najkorzystniejsza, czyli najtansza.

11. OSOBY UPOWAZNIONE DO KONTAKTOWANIA SIE Z WYKONAWCAMI:

- Jacek Krajewski e-mail: j krajewski@uthrad.pl tel. /48/ 361-72-28

12. Oferta powinna odpowiada¢ w petni na zapytanie ofertowe, powinna okreslaé
Wykonawce oraz wskazywaé¢ osobe do kontaktu. Oferte nalezy przedstawié na
formularzu stanowigcym zatgcznik nr 1 do niniejszego zapytania w formie

elektronicznej.

13. Oferty prosimy sktada¢ w terminie do dnia 04.11.2025 r. do godz. 12.00
na adres:j.krajewski@urad.edu.pl

Zataczniki:

Sporzadzit: Jacek Krajewski AL g RANGPORT

Radom dn. 27.10.2025 Zatwierdzit



Znak sprawy: AAZ-053-231/16/25
WN-053_AAZ/01612/2025

Termin skiadania ofert do: 04.11.2025 na adres j.krajewski@urad.edu.pl do godz. 12.00

Dostawa do: 11.12.2025 — postepowanie zakoficzone umowa z Wykonawca

FORMULARZ OFERTOWY

Dotyczy:

Zestaw robota mobilnego o konstrukcji czteronoznej do celéow dydaktyczno-badawczych z
bateriami na potrzeby Uniwersytetu Radomskiego im. Kazimierza Putaskiego w Radomiu.

Oferuj¢ wykonanie przedmiotu zaméwienia, zgodnie z wymaganiami Zamawiajacego:

KRYTERIUM CENA
zaceng BRUTTO wwysokosci: ..o, zt
(BIOIWINIRS 5 s tmmmmvmme s o momnssncs s s S R G G R zlotych)
w tym NETTO w wysokosci: .........cocivivvininin, zt
e T A S ztotych)
I 2. 3. 4. 3.
Lp. Nazwa J.M | Cena jedn. | Cena jedn.
[1o$¢ | netto brutto
I Unitree Go2 Edu 100 TOPS MID 360 1
Parametry:

¢ Wymiary (stojgcego robota): 70 x 31 x 40cm
e Waga z baterig: 15 kg

e Udzwig: 12 kg
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Napigcie zasilania: 28 + 33.6 V
Bateria: 2x 33.6V 15000mAh
Czas pracy na baterii: 2h
Liczba napedow: 12

Chtodzenie napedéw: pasywna chfodnica
aluminiowa w kazdej nodze

Moment obrotowy napedu: 45Nm
Zakres ruchu ciata platformy: -48°+48°

Zakres ruchu gornej czesci koriczyny
platformy: -200°+90°

Zakres ruchu dolnej czesci koriczyny
platformy: -156°+ -48°

Predkos¢ maksymalna platformy: 5 m/s
Maksymalna wysoko$¢ przeszkody: 16cm
Maksymalny kat nachylenia terenu: 40°

Jednostka sterujgca wbudowana: procesor
8-rdzeniowy

Whbudowana kamera: DFOV 120° 1080p
Lampa czotowa RGB
Kamera gtebi:

o stereoskopowa 3D, zasieg 3m,
rozdzielczos¢ gtebi 1280x720,
szybkos¢ odswiezania gtebi 90 FPS,
jednoczesny odczyt matrycy, pole
widzenia gtebi 87° x 58°

o rozdzielczo$¢ RGB 1920 x 1080,
szybkos¢ odswiezania RGB 30 FPS,
odczyt niejednoczesny, pole
widzenia RGB 69° x 42°

Whbudowany czujnik LiDAR 3D:
o Zasieg: 20m
o Pole widzenia: 360° x 90°

o Doktadnos¢ pomiaru: £20cm

str. 2




o llo$¢ punktow na sekunde: 21 600
o Czestotliwosé: 11Hz
o 6 osiowy IMU

Czujniki sity nacisku w kazdej nodze

Komunikacja: WiFI6 Dual-band, Bluetooth
5.2/4.2/2.1, modut 4G

Funkcje: obstuga komend gtosowych,
autonomiczne wykrywanie i unikanie
wejscia w przeszkode, funkcja podazania
bocznego, transmisja obrazéw RTT 2.0

Jednostka sterujgca programowalna przez
uzytkownika:

o Wydajnosc SI: 100TOPS

o GPU: 1024 rdzenie + 32 rdzenie do
wykonywania obliczers z mieszang
precyzja

o CPU: 8 rdzeni 64-bit 2GHz

o 2 akceleratory gtebokiego uczenia,
programowalny akcelerator wizji

o USB3.0typA, USB3.0typC, 2x
Gigabit Ethernet, 1x 100 Gb
Ethernet,

Inne: programowanie graficzne (blokowe)
umozliwiajgce zaprogramowanie sekwencji
ruchu i akcji, zdalne sterowanie poprzez
aplikacje mobilng i0S/Android oraz
kontroler radiowy, szybka fadowarka 300W,
SDK umozliwiajgce programowanie przy
pomocy otwartozrodtowej platformy ROS2,

Dodatkowy czujnik LiDAR zamontowany na
robocie:

o Zasieg: 70m
o Precyzja odlegtosci < 3 cm

o Precyzja katowa < 0.15°
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o llos¢ punktéw na sekunde —
200 000

o Czestotliwos¢ 10 Hz
o Klasa szczelnosci IP67
o Whbudowany IMU 6-osiowy

o Algorytmy SLAM dla platformy
kroczacej

2 Kompatybilnosc oraz dostepnosc cyfrowego blizniak
w oprogramowaniu NVIDIA Isaac.

Wymagamy autoryzowanego serwisu w Polsce
Potwierdzone protokotem odbioru minimum 3
dostawy podobnych platform w ciggu ostatnich 3 lat
na kwote minimum 80 000.

» Warunki platnoscei : przelew odroczony 14 dni

e Warunki i termin realizacji dostawy : do 11.12.2025r

e Ofertg nalezy zlozy¢ do 04.11.2025. godz. 12.00

* Zamawiajgcy zastrzega mozliwos¢ uniewaznienia postepowania bez podania

przyczyn.
e Minimalny okres gwarancji na urzgdzenia: 24 m-ce

1, Jednoczesnie oswiadczam, ze znajduje sie w sytuacji ekonomicznej i finansowe;j
zapewniajacej wykonanie zaméwienia i nie zalegam z platnoscia podatkéw do Urzedu
Skarbowego oraz z oplatg skladek do Zaktadu Ubezpieczen Spotecznych.

2, Oswiadezam(my), ze ja (my) nizej podpisany(ni) dziatajac na podstawie udzielonego
petnomocnictwa/wpisu w odpowiednim rejestrze, jestem/jeste$my upowazniony/ upowaznieni
do reprezentowania ww. wykonawcy.

3. Oswiadczamy, Ze nie podlegamy wykluczeniu na podstawie art. 7 ust. 1 ustawy z dnia
13 kwietnia 2022 r. o szczegdlnych rozwigzaniach w zakresie przeciwdziatania wspieraniu
agresji na Ukraing oraz stuzacych ochronie bezpieczenstwa narodowego (Dz. U. poz. 835).

Miejscowosé i data (podpis osoby uprawnionej )
do reprezentowania wykonawcy
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Umowa Nr AAZ-053/U/20/2025

zawarta'w dniu ... 2025 pomiedzy:

Uniwersytetem Radomskim im. Kazimierza Putaskiego , publiczng szkota wyisza z siedziba

w Radomiu przy ul. Malczewskiego 29, NIP 7960106439, REGON 000805181, zwana dale; »Zamawiajacym”,
reprezentowang przez:

prof. dr hab. Stawomira Bukowskiego - Rektora

wybranym w wyniku przeprowadzonej procedury przewidzianej w Zarzadzeniu Rektora
R-5/2021 z 28 stycznia 2021 r. w sprawie wprowadzenia ,Regulaminu w sprawie ramowych procedur udzielania

zamowien publicznych o wartosci szacunkowej bez podatku od towaréw i ustug nieprzekraczajacej kwoty 130
000 ztotych”

§1
1.Przedmiotem umowy jest zakup i dostawa Zestawu robota mobilnego o konstrukcji czteronoinej do celdw

dydaktyczno-badawczych z bateriami na potrzeby Uniwersytetu Radomskiego im. Kazimierza Putaskiego w
Radomiu.

Parametry techniczno-uzytkowe i ceny jednostkowe wyrobdw bedacych przedmiotem dostawy zawiera oferta
Wykonawcy z dnia ................. 2025r

2. Przedmiot umowy obejmuje takze transport i montaz.

3. Dostawa wyposazenia zostanie zakoriczona protokotem odbioru podpisanym bez zastrzezern przez
Zamawiajgcego i Wykonawce.

§2
1. Realizacja przedmiotu umowy nastapi w terminie do dnial1.12.2025 roku.
2. Odpowiedzialnym za realizacje przedmiotu umowy ze strony Zamawiajacego jest: Wikto Marcin.

§3
1. Zarealizacje umowy Zamawiajacy zaptaci kwote:
- BRUTTO w wysokosci: .............. zt, stownie................. ztotych  0/100
w tym: NETTO: ........ zt /stownie: .................. ztotych 00/100 i podatek VAT

Cena obejmuje wszystkie koszty zwigzane z realizacja zamdwienia.

2. Podstawg do wystawienia faktury bedzie dostarczenie do Zamawiajacego  zgodnego
z opisem zamowienia przedmiotu umowy potwierdzone protokotem odbioru, o ktérym méwi § 1 ust. 3.

3. Zapfata nastapi po realizacji przedmiotu umowy na podstawie faktury, przelewem w ciagu 14 dni od daty
otrzymania prawidtowo wystawionej faktury przez Zamawiajgcego.

4. Zadzien zaptaty uwazany bedzie dzien obcigzenia rachunku Zamawiajacego.

§4
1. Wykonawca wyznacza jako osobg odpowiedzialng za realizacje zamdwienia, w tym do podpisania
protokotu, o ktérym mowa w § 1 ust.3:




Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za zabezpieczenie towaru do chwili przekazania go
Zamawiajacemu.

§5
Wykonawca udziela na dostarczone wyroby gwarancji na 2 lata, liczac od daty odbioru.
Udzielona gwarancja nie bedzie powodowa¢ dodatkowych obciazer finansowych Zamawiajacego z tytutu
korzystania z wynikajacych w niej uprawnien.

§6
Strony przewiduja kare umowng za zwioke w realizacji przedmiotu umowy w wysokosci  0,5%
wynagrodzenia brutto okreslonego w § 3 ust.1, za kazdy rozpoczety dzier zwtoki w stosunku do terminu,
o ktorym mowa w § 2 ust. 1.
W przypadku gdy szkoda przekracza wysokos¢ kary umownej, strony moga dochodzi¢ odszkodowania
uzupetniajgcego na zasadach ogdlnych.
W przypadku wystapienia kar umownych okreslonych w niniejszej umowie, ich egzekwowanie moze nastgpié¢
w szczegolnosci poprzez potrgcenie z faktury wystawionej przez Wykonawce za przedmiot umowy, na co
Wykonawca wyraza zgode.

§7

Strony niniejszej umowy zobowigzujg sie do zachowania w tajemnicy informacji poufnych. Obowigzek ten
istnieje zarowno w trakcie trwania niniejszej umowy, jak i po jej ustaniu. Informacje poufne moga by¢
przekazywane osobom trzecim wylgcznie za pisemng zgoda drugiej Strony. Obowigzek zachowania
poufnosci nie dotyczy informacji, ktérych obowigzek ujawnienia wynika z obowigzujgcych przepiséw prawa
lub informacji niezbgdnych do ochrony przez strony swoich praw w toczacych sie postepowaniach na mocy
obowiazujgcych przepiséw prawa.

Przez "informacje poufne" rozumie sie wszelkie informacje uzyskane przez strony w zwigzku z realizacja
niniejszej umowy, niedostepne przy wykorzystaniu dopuszczalnych przez prawo zrodet informacji.
Informacji poufnych nie stanowig informacje jawne lub informacje, ktére mogg podlegac ujawnieniu w
zwigzku z tym, ze dotyczaca Zamawiajacego jako podmiotu wykonujacego zadania z zakresu uzytecznosci
publicznej.

§8
Zmiany i uzupetnienia umowy wymagaja formy pisemnej w postaci aneksu pod rygorem
niewaznosci.
Spory wynikte w zwigzku z niniejszg umowg bedzie rozstrzygat sad powszechny wiasciwy dla
siedziby Zamawiajgcego.

§9

W sprawach nieuregulowanych niniejszag umowa beda miaty zastosowanie odpowiednie przepisy kodeksu
cywilnego.

§ 10

Niniejsza umowe sporzadzono w 2 jednobrzmiacych egzemplarzach po jednym dla kazdej ze stron.

Wykonawca: Zamawiajacy:




